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Rechtliche Hinweise

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen umfassen allgemeine
Beschreibungen, technische Merkmale und Kenndaten und/oder Empfehlungen in
Bezug auf Produkte/Lésungen.

Dieses Dokument ersetzt keinesfalls eine detaillierte Analyse bzw. einen betriebs-
und standortspezifischen Entwicklungs- oder Schemaplan. Es darf nicht zur
Ermittlung der Eignung oder Zuverlassigkeit von Produkten/Lésungen fir spezifische
Benutzeranwendungen verwendet werden. Es liegt im Verantwortungsbereich eines
jeden Benutzers, selbst eine angemessene und umfassende Risikoanalyse,
Risikobewertung und Testreihe fiir die Produkte/Lésungen in Ubereinstimmung mit
der jeweils spezifischen Anwendung bzw. Nutzung durchzufiihren bzw. von
entsprechendem Fachpersonal (Integrator, Spezifikateur oder dhnliche Fachkraft)
durchfiihren zu lassen.

Die Marke Schneider Electric sowie alle anderen in diesem Dokument enthaltenen
Markenzeichen von Schneider Electric und seinen Tochtergesellschaften sind das
Eigentum von Schneider Electric oder seinen Tochtergesellschaften. Alle anderen
Marken kdnnen Markenzeichen ihrer jeweiligen Eigentiimer sein.

Dieses Dokument und seine Inhalte sind durch geltende Urheberrechtsgesetze
geschutzt und werden ausschlief3lich zu Informationszwecken bereitgestellt. Ohne
die vorherige schriftliche Genehmigung von Schneider Electric darf kein Teil dieses
Dokuments in irgendeiner Form oder auf irgendeine Weise (elektronisch,
mechanisch, durch Fotokopieren, Aufzeichnen oder anderweitig) zu irgendeinem
Zweck vervielfaltigt oder Uibertragen werden.

Schneider Electric gewahrt keine Rechte oder Lizenzen fir die kommerzielle Nutzung
des Dokuments oder dessen Inhalts, mit Ausnahme einer nicht-exklusiven und
personlichen Lizenz, es ,wie besehen” zu konsultieren.

Elektrische Gerate durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal installiert, betrieben
und gewartet werden. Schneider Electric Gbernimmt keine Verantwortung fir
eventuelle Folgen, die sich aus der Verwendung dieses Materials ergeben.

Schneider Electric behalt sich das Recht vor, jederzeit ohne entsprechende
schriftliche Vorankiindigung Anderungen oder Aktualisierungen mit Bezug auf den
Inhalt bzw. am Inhalt dieses Dokuments oder dessen Format vorzunehmen.

Soweit nach geltendem Recht zuladssig, ibernehmen Schneider Electric und
seine Tochtergesellschaften keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder
Auslassungen im Informationsgehalt dieses Dokuments oder fiir Folgen, die
aus oder infolge der sachgeméaRen oder missbrauchlichen Verwendung der
hierin enthaltenen Informationen entstehen.
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Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Wichtige Informationen

Bitte beachten

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor
Installation, Betrieb, Bedienung und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die
nachstehend aufgefiihrten Warnhinweise sind in der gesamten Dokumentation
sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und
Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise
verdeutlichen oder vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,Gefahr* oder
c ~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags

besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
hat.

aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um
Verletzungen oder Unfalle mit Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Gber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

2 Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mogliche Verletzungsgefahren

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und
gewartet werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die
Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und
Kenntnisse hinsichtlich der Konstruktion und des Betriebs elektrischer Gerate und
deren Installation verfigen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung
mdglicher Gefahren absolviert haben.

Qualifikation des Personals

Eine qualifizierte Person weist folgende Qualifikationen auf:

» Fahigkeiten und Kenntnisse hinsichtlich der Konzeption und des Betriebs
elektrischer Gerate und deren Installation.
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Sicherheitshinweise

» Kenntnisse und Erfahrung im Bereich industrieller
Steuerungsprogrammierung.

» Sie hat eine sicherheitsbezogene Schulung zur Erkennung und Vermeidung
moglicher Gefahren absolviert.

Das Fachpersonal muss in der Lage sein, potenzielle Gefahrenquellen in
Verbindung mit der Parametrierung und Anderung von Parametern sowie
allgemein in Verbindung mit mechanischen, elektrischen oder elektronischen
Geraten zu erkennen. Alle relevanten Normen, Vorschriften und Regelungen zur
industriellen Unfallverhiitung missen dem Fachpersonal bekannt sein und bei der
Konzeption und Implementierung des Systems eingehalten werden.

Sachgerechte Verwendung

Bei diesem Produkt handelt es sich um eine Bibliothek, die fir eine Verwendung in
Verbindung mit Steuerungssystemen und Longstator-Motorsegmenten
ausschlielich zu den in der vorliegenden Dokumentation angegebenen Zwecken
gemal’ der Anwendung im Industriesektor vorgesehen ist.

Dabei sind stets die geltenden sicherheitsbezogenen Anweisungen, die
angegebenen Bedingungen und die technischen Kenndaten zu beachten.

Flhren Sie vor der Verwendung des Produkts eine Risikobeurteilung fiir den
geplanten spezifischen Einsatz durch. Ergreifen Sie im Anschluss daran
angemessene Sicherheitsmalinahmen.

Da das Produkt als Teil eines Gesamtsystems verwendet wird, missen Sie die
Personensicherheit durch eine entsprechende Gestaltung des Gesamtsystems
(zum Beispiel Maschinengestaltung) gewahrleisten.

Andere Verwendungszwecke sind nicht bestimmungsgeman und kdnnen sich als
gefahrlich erweisen.

Bevor Sie beginnen

Dieses Produkt nicht mit Maschinen ohne effektive Sicherheitseinrichtungen im
Arbeitsraum verwenden. Das Fehlen effektiver Sicherheitseinrichtungen im
Arbeitsraum einer Maschine kann schwere Verletzungen des Bedienpersonals zur
Folge haben.

AWARNUNG

UNBEAUFSICHTIGTE GERATE

+ Diese Software und zugehérige Automatisierungsgerate nicht an Maschinen
verwenden, die nicht tiber Sicherheitseinrichtungen im Arbeitsraum
verfugen.

» Greifen Sie bei laufendem Betrieb nicht in das Gerat.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.

Dieses Automatisierungsgerat und die zugehorige Software dienen zur Steuerung
verschiedener industrieller Prozesse. Der Typ bzw. das Modell des fiir die
jeweilige Anwendung geeigneten Automatisierungsgerats ist von mehreren
Faktoren abhangig, z. B. von der benétigten Steuerungsfunktion, der
erforderlichen Schutzklasse, den Produktionsverfahren, auRergewdhnlichen
Bedingungen, behoérdlichen Vorschriften usw. Fiur einige Anwendungen werden
moglicherweise mehrere Prozessoren bendtigt, z. B. fir ein Backup-/
Redundanzsystem.

Nur Sie als Benutzer, Maschinenbauer oder -integrator sind mit allen
Bedingungen und Faktoren vertraut, die bei der Installation, der Einrichtung, dem
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Sicherheitshinweise

Start und Test

Betrieb und der Wartung der Maschine bzw. des Prozesses zum Tragen kommen.
Demzufolge sind allein Sie in der Lage, die Automatisierungskomponenten und
zugehorigen Sicherheitsvorkehrungen und Verriegelungen zu identifizieren, die
einen ordnungsgemafen Betrieb gewahrleisten. Bei der Auswahl der
Automatisierungs- und Steuerungsgerate sowie der zugehoérigen Software fir
eine bestimmte Anwendung sind die einschlagigen o6rtlichen und
landesspezifischen Richtlinien und Vorschriften zu beachten. Das National Safety
Council's Accident Prevention Manual (Handbuch zur Unfallverhitung; in den
USA landesweit anerkannt) enthalt ebenfalls zahlreiche nitzliche Hinweise.

Fir einige Anwendungen, z. B. Verpackungsmaschinen, sind zusatzliche
Vorrichtungen zum Schutz des Bedienpersonals wie beispielsweise
Sicherheitseinrichtungen im Arbeitsraum erforderlich. Diese Vorrichtungen
werden bendtigt, wenn das Bedienpersonal mit den Handen oder anderen
Korperteilen in den Quetschbereich oder andere Gefahrenbereiche gelangen
kann und somit einer potenziellen schweren Verletzungsgefahr ausgesetzt ist.
Software-Produkte allein konnen das Bedienpersonal nicht vor Verletzungen
schitzen. Die Software kann daher nicht als Ersatz fur Sicherheitseinrichtungen
im Arbeitsraum verwendet werden.

Vor Inbetriebnahme der Anlage sicherstellen, dass alle zum Schutz des
Arbeitsraums vorgesehenen mechanischen/elektronischen
Sicherheitseinrichtungen und Verriegelungen installiert und funktionsfahig sind.
Alle zum Schutz des Arbeitsraums vorgesehenen Sicherheitseinrichtungen und
Verriegelungen missen mit dem zugehdrigen Automatisierungsgerat und der
Softwareprogrammierung koordiniert werden.

HINWEIS: Die Koordinierung der zum Schutz des Arbeitsraums
vorgesehenen mechanischen/elektronischen Sicherheitseinrichtungen und
Verriegelungen geht tiber den Umfang der Funktionsbaustein-Bibliothek, des
System-Benutzerhandbuchs oder andere in dieser Dokumentation genannten
Implementierungen hinaus.

Vor der Verwendung elektrischer Steuerungs- und Automatisierungsgerate ist das
System zur Uberpriifung der einwandfreien Funktionsbereitschaft einem
Anlauftest zu unterziehen. Dieser Test muss von qualifiziertem Personal
durchgefiihrt werden. Um einen vollstandigen und erfolgreichen Test zu
gewabhrleisten, missen die entsprechenden Vorkehrungen getroffen und
genugend Zeit eingeplant werden.

AWARNUNG

GEFAHR BEIM GERATEBETRIEB

+ Uberpriifen Sie, ob alle Installations- und Einrichtungsverfahren vollstandig
durchgefiihrt wurden.

» Vor der Durchfiihrung von Funktionstests samtliche Blocke oder andere
voribergehende Transportsicherungen von den Anlagekomponenten
entfernen.

» Entfernen Sie Werkzeuge, Messgerate und Verschmutzungen vom Gerat.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Fihren Sie alle in der Dokumentation des Gerats empfohlenen Anlauftests durch.
Die gesamte Dokumentation zur spateren Verwendung aufbewahren.

Softwaretests miissen sowohl in simulierten als auch in realen
Umgebungen stattfinden.

Sicherstellen, dass in dem komplett installierten System keine Kurzschliisse
anliegen und nur solche Erdungen installiert sind, die den értlichen Vorschriften
entsprechen (z. B. gemaf dem National Electrical Code in den USA). Wenn

EIO0000003770.01



Sicherheitshinweise

Hochspannungspriifungen erforderlich sind, beachten Sie die Empfehlungen in
der Geratedokumentation, um eine versehentliche Beschadigung zu verhindern.

Vor dem Einschalten der Anlage:

Entfernen Sie Werkzeuge, Messgerate und Verschmutzungen vom Gerat.
Schliel3en Sie die Gehdusetur des Gerats.

Alle temporaren Erdungen der eingehenden Stromleitungen entfernen.
Fulhren Sie alle vom Hersteller empfohlenen Anlauftests durch.

Betrieb und Einstellungen

Die folgenden VorsichtsmaBnahmen stammen aus der NEMA Standards
Publication ICS 7.1-1995:

(Im Falle einer Abweichung oder eines Widerspruchs zwischen einer Ubersetzung
und dem englischen Original hat der Originaltext in der englischen Sprache
Vorrang.)

Ungeachtet der bei der Entwicklung und Fabrikation von Anlagen oder bei der
Auswahl und Bemessung von Komponenten angewandten Sorgfalt, kann der
unsachgemale Betrieb solcher Anlagen Gefahren mit sich bringen.

Gelegentlich kann es zu fehlerhaften Einstellungen kommen, die zu einem
unbefriedigenden oder unsicheren Betrieb fuhren. Fir Funktionseinstellungen
stets die Herstelleranweisungen zu Rate ziehen. Das Personal, das Zugang
zu diesen Einstellungen hat, muss mit den Anweisungen des
Anlagenherstellers und den mit der elektrischen Anlage verwendeten
Maschinen vertraut sein.

Nur die vom Bediener unbedingt vorzunehmenden betriebsspezifischen
Einstellungen sollten fir den Bediener zuganglich sein. Der Zugriff auf andere
Steuerungsfunktionen sollte eingeschrankt sein, um unbefugte Anderungen
der BetriebskenngréRen zu vermeiden.
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Informationen zum Dokument

Informationen zum Dokument

Inhalt des Dokuments

Giiltigkeit

Lesen Sie sich vor der Erstinbetriebnahme des Lexium 52 die in diesem
Handbuch enthaltenen Informationen durch und machen Sie sich im Detail damit
vertraut. Beachten Sie insbesondere das Kapitel Spezifische Sicherheitshinweise,
Seite 16. Nur Personen, die die in Qualifikation des Personals, Seite 22
beschriebenen Kriterien erflillen, diirfen mit dem Lexium 52 arbeiten.

Ein Exemplar dieses Handbuchs muss standig flir das Personal vorliegen, das flr
den Betrieb des Lexium 52 zustandig ist.

Dieses Handbuch ermdglicht Ihnen die sichere und ordnungsgemalie Nutzung
des gesamten Funktionsumfangs des Lexium 52.

Beachten Sie die Anweisungen in diesem Handbuch, um:
* Risiken zu reduzieren
* Reparaturkosten und Ausfallzeit des Lexium 52 zu reduzieren
» die Betriebsdauer des Lexium 52 zu erhéhen
+ die Zuverlassigkeit des Lexium 52 zu steigern

Dieses Dokument wurde flir die Version EcoStruxure™ Machine Expert V2.5
aktualisiert.

EI00000003770.01



Informationen zum Dokument

Produktbezogene Informationen

AWARNUNG

STEUERUNGSAUSFALL

» Flhren Sie vor der Implementierung eine Fehlermodus- und Effektanalyse
(FMEA, Failure Mode and Effects Analysis) oder eine gleichwertige
Risikoanalyse lhrer Anwendung durch und wenden Sie
Vorbeugemalinahmen und Kontrollen an.

« Stellen Sie einen Fallback-Zustand fir den Fall unerwiinschter
Steuerungsereignisse oder -sequenzen bereit.

+ Sorgen Sie fir separate oder redundante Steuerungspfade, wann immer
erforderlich.

+ Stellen Sie geeignete Parameter bereit, insbesondere fiir Grenzwerte.

+ Uberprifen Sie die Auswirkungen von Ubertragungsverzégerungen und
ergreifen Sie MaRnahmen, um diese zu mindern.

+ Uberpriifen Sie die Auswirkungen von Unterbrechungen der
Kommunikationsverbindung und ergreifen Sie Mallinahmen, um diese zu
mindern.

« Stellen Sie unabhangige Pfade fiir Steuerungsfunktionen bereit (z. B. Not-
Aus, Bedingungen bei Grenziberschreitung und Fehler), die lhrer
Risikobewertung sowie den geltenden Vorschriften entsprechen.

* Wenden Sie lokale Unfallverhitungsvorschriften und -richtlinien an. 1

+ Jede Implementierung eines Systems muss auf ihre ordnungsgemale
Funktion getestet werden, bevor sie in Betrieb genommen wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

1 Weitere Informationen finden Sie in den aktuellen Versionen von NEMA ICS 1.1
Safety Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State
Control sowie von NEMA ICS 7.1, Safety Standards for Construction and Guide
for Selection, Installation, and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems oder
den entsprechenden vor Ort geltenden Vorschriften.
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Bevor Sie unter Verwendung der POUs in der Bibliothek eine Losung (Maschine
oder Prozess) fur eine spezifische Anwendung bereitstellen, sind relevante Best
Practices zu priifen, anzuwenden und zu vervollstandigen. Hierzu gehdren u. a.
Risikoanalyse, Funktionssicherheit, Komponentenkompatibilitat, Prifung und
Systemabnahme, sofern ein Bezug zur Bibliothek gegeben ist.

AWARNUNG

UNSACHGEMASSE VERWENDUNG DER POUS

» Fuhren Sie fir die betroffene Anwendung und die installierten Gerate eine
sicherheitstechnische Analyse durch.

* Vergewissern Sie sich, dass die POUs mit den Geraten in [hrem System
kompatibel sind und den ordnungsgemafien Betrieb des Systems nicht auf
unbeabsichtigte Weise beeintrachtigen.

* Achten Sie darauf, dass die Achse referenziert ist und dass die
Referenzierung gultig ist, bevor Sie Absolutbewegungen oder POUs mit
Absolutbewegungen ausfiihren.

* Verwenden Sie angemessene Parameter, insbesondere Grenzwerte, und
beachten Sie Maschinenverschleifl und Stoppverhalten.

« Stellen Sie sicher, dass die Sensoren und Stellglieder mit den ausgewahlten
POUs kompatibel sind.

» Beider Priifung und Inbetriebnahme sind samtliche Funktionen in allen
Betriebsarten einem grundlichen Test zu unterziehen.

+ Stellen Sie in Ubereinstimmung mit der durchgefiihrten
sicherheitstechnischen Analyse und allen geltenden Regeln und
Vorschriften unabhangige Verfahren fur kritische Steuerungsfunktionen
bereit (Nothalt, Uberschreitung der Grenzbedingungen usw.).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

* Verwenden Sie mit diesem Gerat nur von Schneider Electric genehmigte
Software.

» Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm jedes Mal, wenn Sie die
physische Hardwarekonfiguration andern.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen

oder Sachschaden zur Folge haben.

EIO0000003770.01
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Unvollstéandige Dateilibertragungen, wie Datendateien, Anwendungsdateien und/
oder Firmwaredateien, kdnnen ernsthafte Folgen fir Ihre Maschine oder lhre
Steuerung haben/ Wenn Sie wahrend der Dateilibertragung den Strom
abschalten oder ein Stromausfall oder eine Kommunikationsunterbrechung
auftritt, kann Ihre Maschine nicht mehr operativ sein oder Ihre Anwendung kann
versuchen, mit beschadigten Dateidaten zu arbeiten. Sollte die Kommunikation
unterbrochen werden, dann filhren Sie die Ubertragung erneut durch. Stellen Sie
sicher, dass Sie den Effekt beschadigter Daten in Ihrer Risikoanalyse
bericksichtigen.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB, DATENVERLUST ODER
DATEIBESCHADIGUNG

* Unterbrechen Sie eine laufende Datenlibertragung nicht.

+ Wenn die Ubertragung aus einem beliebigen Grund unterbrochen wird,
starten Sie sie erneut.

* Nehmen Sie Ihre Maschine nicht in Betrieb bis die Dateilibertragung
erfolgreich abgeschlossen wurde, es sei denn, sie haben die beschadigten
Daten in Ihre Risikoanalyse miteinbezogen und entsprechende Schritte
eingeleitet, um mogliche ernste Folgen wegen einer nicht erfolgreichen
Datenlbertragung zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Allgemeine Informationen zur Cybersicherheit

In den letzten Jahren hat sich durch die wachsende Anzahl an vernetzten
Maschinen und Produktionsanlagen das Potenzial fir Cyberbedrohungen wie
unbefugter Zugriff, Datenverletzungen und Betriebsunterbrechungen
entsprechend erhéht. Sie missen daher alle moglichen Mallhahmen zur
Cybersicherheit in Betracht ziehen, um Anlagen und Systeme vor solchen
Bedrohungen zu schiitzen.

Um die Sicherheit und den Schutz Ihrer Schneider Electric-Produkte zu
gewabhrleisten, ist es in lhrem Interesse, die Best Practices fur die Cybersicherheit
umzusetzen, die im Dokument Cybersecurity Best Practices beschrieben sind.

Schneider Electric bietet zusatzliche Informationen und Unterstitzung:
» Abonnieren Sie den Sicherheits-Newsletter von Schneider Electric.
* Besuchen Sie die Webseite Cybersecurity Support Portal, um:

o Sicherheitshinweise zu suchen
o Schwachstellen und Vorfalle zu melden

+ Besuchen Sie die Webseite
Schneider Electric Cybersecurity and Data Protection Posture, um:

o auf den Cybersicherheitsstatus zuzugreifen
o mehr Uber Cybersicherheit in der Cybersecurity Academy zu erfahren
o die Cybersicherheits-Services von Schneider Electric zu entdecken

Produktbezogene Informationen zur Cybersicherheit

Siehe Cybersecurity Guidelines for EcoStruxure Machine Expert, Modicon and
PacDrive Controllers and Associated Equipment User Guide.
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https://www.se.com/ww/en/download/document/7EN52-0390/
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https://www.se.com/en/download/document/EIO0000004242

Informationen zum Dokument

Umweltdaten

Informationen zu Produktkonformitat und Umweltdaten finden Sie im Schneider
Electric Environmental Data Program.

Verfugbare Sprachen des Dokuments

Dieses Dokument ist in folgenden Sprachen verfligbar:
« Englisch (EIO0000003768)
+ Deutsch (EIO0000003770)

Weiterfuhrende Dokumentation

Dokumenttitel Referenz

Cybersicherheitsrichtlinien fir EcoStruxure EIO0000004242 (ENG)
Machine Expert, Modicon und PacDrive
Controller und zugehorige Gerate -

Benutzerhandbuch

Bewahrte Methoden der Cybersicherheit (Best 7EN52-0390

Practices)

EcoStruxure Machine Expert - EIO0000002854 (ENG)

Programmierhandbuch
EI00000002855 (FRE)

EI00000002856 (GER)
EI00000002857 (ITA)

EI00000002858 (SPA)
EI00000002859 (CHS)

SH3-Servomotor - Benutzerhandbuch 0198441113987 (ENG)
MH3-Servomotor - Motorhandbuch 0198441114042 (ENG)
BMP-Synchronmotor - Motorhandbuch 0198441113981 (ENG)

Um Dokumente online zu finden, besuchen Sie das Schneider Electric Download-
Center (www.se.com/ww/en/download/).

Informationen zu nicht-inklusiver oder unsensibler
Terminologie

Als verantwortungsbewusstes, integratives Unternehmen aktualisiert Schneider
Electric kontinuierlich seine Kommunikationen und Produkte, die nicht-integrative
oder unsensible Terminologie enthalten. Trotz dieser Bemiihungen kénnen unsere
Inhalte jedoch nach wie vor Begriffe enthalten, die von einigen Kunden als
unangemessen betrachtet werden.

Terminologie gemaR den geltenden Standards

Die technischen Begriffe, Terminologie, Symbole und die entsprechenden
Beschreibungen in den hierin enthaltenen oder in bzw. auf den Produkten selbst
angegebenen Informationen sind im Allgemeinen von den Begriffen oder
Definitionen internationaler Normen abgeleitet.
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https://www.se.com/ww/en/download/document/0198441113981-EN/
https://www.se.com/ww/en/download/

Informationen zum Dokument

Im Bereich der funktionalen Sicherheitssysteme, Antriebe und allgemeinen
Automatisierungssysteme kann dies unter anderem Begriffe wie Sicherheit,
Sicherheitsfunktion, Sicherer Zustand, Stérung, Fehlerreset, Fehlfunktion,
Versagen/Ausfall, Fehler, Fehlermeldung, Geféhrlich usw. umfassen.

Zu diesen Normen und Standards zahlen unter anderem:

Norm/Standard

Beschreibung

IEC 61131-2:2007

Speicherprogrammierbare Steuerungen, Teil 2:
Betriebsmittelanforderungen und Priifungen.

ISO 13849-1:2023

Sicherheit von Maschinen: Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen

Allgemeine Gestaltungsleitsatze.

EN 61496-1:2020

Sicherheit von Maschinen: Beruihrungslos wirkende Schutzeinrichtung

Teil 1: Allgemeine Anforderungen und Tests

ISO 12100:2010

Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestaltungsleitsatze —
Risikobeurteilung und Risikominderung

EN 60204-1:2006

Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von Maschinen —
Teil 1: Allgemeine Anforderungen

ISO 14119:2013

Sicherheit von Maschinen — Verriegelungseinrichtungen in Verbindung
mit trennenden Schutzeinrichtungen — Leitsatze fur Gestaltung und
Auswahl

ISO 13850:2015

Sicherheit von Maschinen — Not-Halt — Gestaltungsleitsatze

IEC 62061:2021

Sicherheit von Maschinen — Funktionale Sicherheit
sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/programmierbarer
elektronischer Steuerungssysteme

IEC 61508-1:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme: Allgemeine Anforderungen

IEC 61508-2:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme: Anforderungen fiir
sicherheitsbezogene elektrische/elektronische/programmierbare
elektronische Systeme

IEC 61508-3:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme: Softwareanforderungen

IEC 61784-3:2021

Industrielle Kommunikationsnetzwerke — Profile — Teil 3: Funktional
sichere Ubertragung bei Feldbussen — Allgemeine Regeln und
Festlegungen fiir Profile

2006/42/EC Maschinenrichtlinie
2014/30/EU EMV-Richtlinie (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

Daruber hinaus wurden einige der in diesem Dokument verwendeten Begriffe
unter Umstanden auch anderen Normen/Standards entnommen, u. a.:

Norm/Standard

Beschreibung

IEC 60034-Reihe

Drehende elektrische Maschinen

IEC 61800-Reihe

Drehzahlveranderbare elektrische Umrichter

IEC 61158-Reihe

Industrielle Kommunikationsnetze — Feldbus fur industrielle
Steuerungssysteme

Des Weiteren kann der Begriff Betriebsbereich in Verbindung mit der
Beschreibung spezifischer Gefahren verwendet werden und wird in diesem Fall
fiir eine Gefahrenzone bzw. einen Gefahrenbereich in folgenden
Maschinenrichtlinien definiert: 2006/42/EC und ISO 12100:2010.

HINWEIS: Die zuvor erwdhnten Normen/Standards kénnen auf die
spezifischen Produkte in der vorliegenden Dokumentation zutreffen oder
nicht. Fur weitere Informationen hinsichtlich individueller Normen/Standards,
die auf hier beschriebene Produkte zutreffen, siehe die Eigenschaftstabellen
fur die entsprechenden Produktreferenzen.

14

EIO0000003770.01



Informationen zum Dokument

Doppelte BemaRungen

Die Bemallungen werden in Einheiten des metrischen Systems und des US-
Malsystems angegeben. Die US-spezifischen BemalRungen sind in Klammern
gesetzt. Beispiel: 8,4 mm (0.33 in).

HINWEIS: Die in Klammern angegebenen Werte sind gerundet und dienen
lediglich als Referenz.

EI00000003770.01
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Spezifische Sicherheitshinweise

Spezifische Sicherheitshinweise

Ubersicht

Restrisiken

Uberblick

Dieses Kapitel enthalt wichtige Sicherheitshinweise fiir den Betrieb der Lexium 52.
Das Lexium 52 Drive System entspricht den anerkannten technischen
Sicherheitsvorschriften.

Das Risiko fir die Gesundheit und Sicherheit von Personen durch Gefahren, die
vom Lexium 52 ausgehen, wurde konstruktiv minimiert. Dennoch bleibt ein
Restrisiko bestehen, denn der Lexium 52 arbeitet mit elektrischen Spannungen
und Stromen.

Sind Tatigkeiten mit Restrisiken verbunden, erfolgt an den betreffenden Stellen
ein Sicherheitshinweis. Dieser enthalt die eventuell bestehende Gefahr sowie
deren maogliche Folgen und beschreibt Malitnahmen zum Vermeiden der Gefahr.

Elektrische Teile

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

+ Trennen Sie alle Gerate, einschlie8lich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

+ Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

» Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 VVdc
betragt.

* Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

+ Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

* Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

» Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgeman
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

+ Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere

Verletzungen zur Folge.
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Spezifische Sicherheitshinweise

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Betreiben Sie elektrische Komponenten nur mit einem verbundenen
Erdschutzkabel (schutzleiter).

» Stellen Sie nach der Installation sicher, dass alle elektrischen Gerate sicher
mit dem Erdschutzkabel (Schutzleiter) verbunden sind, so dass die
Verbindung mit dem Verbindungsdiagramm Ubereinstimmt.

» Decken Sie die stromfiihrenden Komponenten vor der Aktivierung des
Gerats sicher ab, um einen Kontakt zu vermeiden.

» Berlhren Sie die elektrischen Verbindungspunkte der Komponenten nicht,
wenn das Modul Strom fiihrt.

» Sorgen Sie fiir Schutz vor indirektem Berihren.

* Verbinden und trennen Sie Kabel und Klemmen nur, wenn Sie sichergestellt
haben, dass die Stromversorgung zum System komplett abgeschaltet ist.

* |solieren Sie die nicht verwendeten Leiter an beiden Enden des
Motorkabels.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Montage und Handhabung

Dieses Produkt weist einen Leckstrom (Beruhrungsstrom) Gber 3,5 mA auf. Durch
eine Unterbrechung der Erdverbindung kann bei einer Berihrung des Gehauses
ein gefahrlicher Leckstrom (Beruhrungsstrom) flieRen.

AGEFAHR

UNZUREICHENDE ERDUNG

» Verwenden Sie fiir die Schutzerdung einen Kupferleiter mit einem
Querschnitt von mindestens 10 mm2 (AWG 6) bzw. zwei Kupferleiter, die
mindestens denselben Querschnitt wie die Spannungsversorgungsleiter an
den Netzklemmen aufweisen.

« Stellen Sie die Einhaltung aller geltenden Vorschriften hinsichtlich Erdung
des Antriebssystems sicher.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

AWARNUNG

STOSSEN, SCHEREN, SCHNEIDEN UND SCHLAGEN WAHREND DER
HANDHABUNG

+ Beachten Sie die allgemeinen Konstruktions- und Sicherheitsregulierungen
fur den Aufbau und die Handhabung.

* Verwenden Sie geeignete Geratschaften fir die Montage und den Transport,
sowie geeignete Werkzeuge.

* Vermeiden Sie ein Einklemmen und Quetschen durch geeignete
VorsichtsmalRnahmen.

» Decken Sie Kanten und Ecken ab, um Schnittverletzungen oder -schaden
zu vermeiden.

» Tragen Sie geeignete Schutzkleidung (beispielsweise Schutzbrillen,
Schutzstiefel, Schutzhandschuhe).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.
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Spezifische Sicherheitshinweise

HeiRe Oberflachen

Die Metalloberflachen des Produktes konnen wahrend des Betriebes 65 °C (149 °
F ) (wenn metallisch blank) Gberschreiten.

AWARNUNG

HEISSE OBERFLACHEN

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.

Verhindern Sie ungeschutzten Kontakt mit hei3en Oberflachen.

Bringen Sie keine brennbaren oder hitzeempfindlichen Teile in die Nahe der
heilRen Oberflachen.

Stellen Sie durch einen Probebetrieb mit maximaler Last sicher, dass die
Warmeabfuhr ausreichend ist.

Magnetische und elektromagnetische Felder

Leiter und Motoren kdnnen starke elektrische und magnetische Felder erzeugen.
Das kann eine Stérung des Betriebs empfindlicher Gerat zur Folge haben.

AWARNUNG

ELEKTROMAGNETISCHE FELDER

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Sorgen Sie dafiir, dass sich Personen mit elektronischen medizinischen
Implantaten, wie z. B. Herzschrittmachern, vom Motor und den Leitern fern
halten.

Bringen Sie keine Gerate, die gegenliber elektromagnetischen Emissionen
empfindlich sind, in der Nahe des Motors oder der Leiter an.

Gefahrbringende Bewegungen

Gefahrbringende Bewegungen kdnnen verschiedener Art sein:

Fehlende oder fehlerhafte Referenzierung des Antriebs
Verdrahtungs- oder Verkabelungsfehler

Fehler im Anwendungsprogramm

Bauteilfehler in den Komponenten

Fehler im Messwert- und Signalgeber

HINWEIS: Sorgen Sie durch die Uberwachung der primaren Anlage und
Primarmalinahmen flr personliche Sicherheit. Verlassen Sie sich nicht nur auf
die interne Uberwachung der Antriebskomponenten. Passen Sie die
Uberwachungsmafnahmen und andere MaRnahmen gemaR einer Risiko-
und Fehleranalyse an die spezifischen Bedingungen der Installation an.

18

EI00000003770.01



Spezifische Sicherheitshinweise

A GEFAHR

NICHT VORHANDENE ODER UNZUREICHENDE SICHERHEITSGERATE

 Der Aufenthalt im Gefahrenbereich ist durch Schutzzéune, Schutzgitter,
Schutzabdeckungen, Lichtschranken oder Ahnliches zu verhindern.

* Messen Sie die Sicherheitsgerate ordnungsgemafn ab und entfernen Sie sie
nicht.

* Nehmen Sie keine Modifikationen vor, welche die Sicherheitsgerate
herunterstufen, untauglich machen oder auf andere Weise auler Kraft
setzen.

« Die Antriebe und die Motoren, die diese steuern, miissen zum Stillstand
gebracht werden, bevor Sie auf sie zugreifen oder den Gefahrenbereich
betreten.

« Schitzen Sie Arbeitsbereiche und Betriebsterminals vor unautorisiertem
Betrieb.

» Positionieren Sie die NOT-AUS-Schalter so, dass sie jederzeit schnell und
einfach erreichbar sind.

» Prifen Sie vor der Inbetriebnahme sowie bei Wartungsarbeiten die Funktion
der NOT-AUS-Einrichtung.

» Sichern Sie das Gerat liber einen NOT-AUS-Kreis gegen unbeabsichtigten
Anlauf durch Freischalten des Leistungsanschlusses der Antriebe oder
verwenden Sie eine sichere Anlaufsperre.

+ Validieren Sie das System und die Installation vor dem ersten Start.

» Betrieb von Hochfrequenz-, Fernsteuer- und Funkgeraten in der Nahe der
Gerateelektronik und deren Zuleitungen vermeiden. Im Bedarfsfall eine
spezielle EMV-Prifung der Anlage durchfihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Antriebssysteme kdnnen durch falschen Anschluss, falsche Einstellungen, falsche
Daten oder andere Fehler unbeabsichtigte Bewegungen ausfiihren.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTE/R BEWEGEUNG ODER MASCHINENBETRIEB
» Installieren Sie die Verdrahtung sorgfaltig gemal den EMC-Anforderungen.

» Betreiben Sie das Produkt keinesfalls mit unbekannten Einstellungen oder
Daten.

* Fuahren Sie umfassende Inbetriebnahmetests durch, welche die
Konfigurationseinstellungen und -daten verifizieren, die Position und
Bewegung bestimmen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Schutzkleinspannungskreise (PELV)

Signal- und Steuerspannung der Gerate liegen unter 30 VDC und sind als PELV-
Kreise (Funktionskleinspannung mit sicherer Trennung) auszufiihren. In diesem
Bereich erfordert die Spezifikation als PELV-System gemaf IEC 61800-5-1 eine
SchutzmalRhahme gegen direkten und indirekten Kontakt mit gefahrlicher
Spannung durch eine implementierte Trennung im System / in der Maschine auf
der primaren und der sekundaren Seite. Trennen Sie die Hoch- und
Niederspannungskabel voneinander und halten Sie sich an die Norm IEC 61800-
5-1, Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl -
Sicherheitsanforderungen.

EIO0000003770.01
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Spezifische Sicherheitshinweise

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG AUFGRUND VON UNZUREICHENDER
SCHUTZTRENNUNG

Schliefl3en Sie an die Signalspannungsanschlisse dieser Produkte nur Gerate,
elektrische Komponenten oder Leitungen an, die eine ausreichende sichere
Trennung von den Stromkreisen gemaf den geltenden Normen aufweisen (IEC
61800-5-1: Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl -
Anforderungen an die Sicherheit).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

HINWEIS: Benutzen Sie eine Spannungsquelle mit einer Nennspannung von
30 VDC, deren Primar- und Sekundarseite sicher voneinander getrennt sind.
Zwischen der Stromquelle und den Kontakten muss eine Sicherung geman
CSA-C22.2 No. 248 mit einer Nennstromstarke von maximal 3 A
angeschlossen werden.

Vorgesehener Betrieb

Installation

Installieren und betreiben Sie diese Anlage in einem Schaltschrank, der fir die
gedachte Umgebung eingestuft ist und mit einem Verriegelungsmechanismus
(Schlissel oder Werkzeug) versehen ist.

Erforderliche Schutzmafnahmen

Planen Sie vor der Installation des Gerats angemessene Schutzeinrichtungen ein,
die den ortlichen, regionalen und nationalen Normen entsprechen. Nehmen Sie
keine Komponenten ohne entsprechende Schutzeinrichtungen in Betrieb. Testen
Sie nach der Installation, Inbetriebnahme oder Instandsetzung die eingesetzten
SchutzmalRnahmen.

Fihren Sie vor dem Einsatz des Produktes eine Risikobeurteilung in Bezug auf
die konkrete Anwendung durch und ergreifen Sie entsprechend dem Ergebnis die
SicherheitsmalRnahmen.

AWARNUNG
UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

Stellen Sie sicher, dass bei der Konzeption lhrer Maschine eine Risikoanalyse
nach EN/ISO 12100 durchgefiihrt und respektiert wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Wenn vorliegende Gegebenheiten die Sicherheit beeintrachtigen oder eine
Anderung des Betriebsverhaltens des Lexium 52s bewirken, missen Sie den
Lexium 52 unmittelbar abschalten und sich mit Inrem Schneider Electric-
Ansprechpartner in Verbindung setzen.
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Spezifische Sicherheitshinweise

Nur Originalzubehor

Verwenden Sie nur die in der Dokumentation angegebenen Zubehér- und
Anbauteile und keine Fremdgeréate oder -komponenten, die nicht ausdriicklich von
Schneider Electric zugelassen sind.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

* Verwenden Sie ausschlieBlich von Schneider Electric zugelassene Software
und Hardware mit diesem Produkt.

» Lassen Sie die Wartung nur von einem autorisierten Schneider Electric
Service Center durchfiihren.

+ Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm bei jeder Anderung der
physikalischen Hardware-Konfiguration.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Umgebungsspezifische Einschrankungen

In folgenden Umgebungen dirfen Sie die Komponenten nicht einsetzen:
» Gefahrliche (explosive) Atmospharen
* Mobile, tragbare, schwimmende oder fliegende Systeme
* Lebenserhaltende Systeme
* Anlagen in bewohnten Umgebungen
* Unter Tage

Dieses Produkt ist flir den Betrieb auerhalb explosionsgefahrdeter Bereiche
vorgesehen. Installieren Sie das Produkt nur in Bereichen, in denen keine
explosionsfahige Atmosphéare auftreten kann.

A GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR

Installieren und betreiben Sie das Produkt ausschlief3lich in Bereichen, in denen
keine explosionsfahige Atmosphare auftreten kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.
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Spezifische Sicherheitshinweise

Qualifikation des Personals

Zielgruppe dieser Anleitung

Elektrische Ausrustung darf nur von Elektrofachkraften installiert, betrieben,
repariert oder in Betrieb genommen werden. Schneider Electric haftet nicht fur
Schaden, die durch die Verwendung dieses Materials entstehen.

Qualifiziertes Fachpersonal

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und
Kenntnisse in Bezug auf die Konstruktion und den Betrieb elektrischer Gerate im
Allgemeinen und der betroffenen Anlage im Besonderen verfligen und eine
Schulung zur Erkennung und Vermeidung méglicher Gefahren absolviert haben.

Die Elektrofachkrafte missen in der Lage sein, mogliche Gefahren zu erkennen,
die durch Parametrierung, Anderung der Parameterwerte und allgemein durch die
mechanische, elektrische und elektronische Ausristung entstehen kénnen. Den
Elektrofachkraften missen die Normen, Bestimmungen und
Unfallverhiitungsvorschriften bekannt sein, die sie bei Arbeiten am
Antriebssystem zu beachten haben.

Designierte Sicherheitsfunktionen

Elektrofachkrafte, die mit designierten Sicherheitsfunktionen arbeiten, missen
entsprechend der Komplexitat der Maschine und den Anforderungen der Norm
ISO 13849-1 geschult werden. Die Schulung muss den Produktionsprozess und
die Beziehung zwischen desiginierter Sicherheitsfunktion und Maschine
umfassen.

Richtlinien zur Qualifikation sind in folgender Verdoffentlichung verfligbar: Safety,
Competency and Commitment: Competency Guidelines for Safety-Related
System Practitioners. IEEE-Verdffentlichungen, ISBN 0 85296 787 X, 1999.
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System - Uberblick

System - Uberblick

Systemubersicht

Uberblick Giber das PacDrive 3-System

Ethernet, TCP/IP, OPC, FTP, HTTP, SMS, SMTP

~®

Safety PLC SLCx00 @

Software ™

X

PacDrive LMC Eco, PacDrive LMC Pro und PacDrive LMC Pro2

i * Logic Motion Controllers

1T/COM

Logic Motion

sercos + Integrated Safety @

+ Otherfield busses:
*  .Profibus DP

T -CAN

¢+ -Ethemet/IP

+  -Profinet

N

-
-
T
TeSys ATV312 ILx
ATV32

™ ™7
Remotel/O Remote /O

1 Software EcoStruxure Machine Expert

A Stand-alone [
"B servoDrives
LXM52

Multiaxes Servo Drives LXM 62
4 +Connection Module ILM62CM
+Power Supply Module LXME2P++«

B Distribution
Box

SH3 SH3 Torque  Linear
Motor Motor

LM62

2 Safety Logic Controller gemaf IEC 61508 und ISO 13849

Das Steuerungssystem besteht, abhangig von lhrer Anwendung, aus mehreren
Einzelkomponenten.
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System - Uberblick

Logic Motion Controller

Uberblick

Lexium 52

Uberblick

Produkt

Beschreibung

s i 4
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Der PacDrive LMC (Logic Motion Controller) mit dem Echtzeit-
Betriebssystem VxWorks realisiert zentral die Steuerungs- und
Bewegungsfunktionen. Er synchronisiert, koordiniert und erstellt die
Bewegungsfunktionen einer Maschine fur max.:

» 0 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC100

* 4 Sercos-Servoantriebe fir den Controller PacDrive LMC101

* 6 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC106

» 8 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC201

* 12 Sercos-Servoantriebe fir den Controller PacDrive LMC212
* 16 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC216
* 8 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC300

» 8 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC302

» 16 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC400
* 16 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC402
* 99 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC600
» 130 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC802
» 130 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller PacDrive LMC902

Produkt

Beschreibung

Lexium
LXM 52

Der Standalone-Servoverstarker Lexium 52 Sercos wurde fur
Servoantriebslésungen mit unabhangigen Einzelachsen sowie fiir
andere Anwendungen in Verbindung mit Synchronmotoren entwickelt.
Weitere Informationen finden Sie in folgenden Themen:

e Einbau und Wartung, Seite 62

e LED-Anzeigen der Lexium 52, Seite 79

» Elektrische Anschliisse — Lexium 52, Seite 82

¢ Mechanische und elektrische Daten — Lexium 52, Seite 90

24
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References

Produkt

Referenz

Antrieb

LXM52DUG0C
LXM52DD12C
LXM52DD18C
LXM52DD30C
LXM52DD72C
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SH3-Servomotor

Uberblick

Produkt Beschreibung

Die SH3-Motoren sind Wechselstrom-Synchron-Servomotoren mit
einem niedrigen Eigentragheitsmoment und speziell fir
hochdynamische Positionieraufgaben ausgelegt.

Ein Antriebssystem besteht aus dem Servomotor und dem Antrieb.
Nur wenn Motor und Antrieb aufeinander abgestimmt sind, wird die
optimale Leistung erreicht.

Hochdynamische Wechselstrom-Servomotoren

Dank seiner geringen Eigentragheit und hohen Uberlastfahigkeit erfiillt der Motor
SH3 zahlreiche Anforderungen hinsichtlich Genauigkeit, Dynamik und
Wirkungsgrad.

Die SH3-Motoren haben folgende Merkmale:

Uberlastschutz durch integrierten Temperaturfiihler (externe Auswertung
erforderlich)

Niedriges Tragheitsmoment

Hohe Leistungsdichte

Hohe Dynamik

Hohe Uberlastbarkeit

GroRRer Drehmomentbereich

Spezielle Wicklung fir niedrige Phasenstréme

Motoranschlisse Uber Rundsteckverbinder

Einfache Inbetriebnahme durch elektronisches Typenschild im SinCos-Geber
Geringer Wartungsbedarf

Optionen und Zubehor

Die Motoren sind mit Optionen lieferbar, zum Beispiel:

Verschiedene Gebersysteme
Haltebremse

Verschiedene Wellenausfihrungen
Verschiedene Schutzarten
Verschiedene Baulangen
Verschiedene BaugréRRen
Verschiedene Anschlussvarianten

Weitere Informationen finden Sie im SH3-Servomotor — Benutzerhandbuch.
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MH3-Servomotor

Uberblick

Produkt Beschreibung

Die MH3-Motoren sind Wechselstrom-Synchron-Servomotoren mit
hoher Leistungsdichte. Ein Antriebssystem besteht aus dem
Wechselstrom-Synchron-Servomotor und dem dazugehdrigen Antrieb.
Nur wenn Motor und Antrieb aufeinander abgestimmt sind, wird die
optimale Leistung erreicht.

Dynamische Wechselstrom-Servomotoren

Mit vier Flanschgrofien und drei unterschiedlichen Langen pro Flanschgrofie
eignen sich die Servomotoren flr eine breite Palette an Anwendungen und
decken einen Stillstandsmomentenbereich von 1,4 bis 65 Nm (1.0 bis 47.9 Ibf ft)
fur Geschwindigkeiten bis 6000 U/min. Die MH3-Servomotoren weisen ein
mittleres Tragheitsmoment auf, d. h. sie sind fir Anwendungen mit gro3en Lasten
geeignet.

Die Wechselstrom-Synchron-Servomotoren zeichnen sich aus durch:

* Hohe Leistungsdichte: Durch den Einsatz neuester Magnetmaterialien und
optimiertem Aufbaukonzept erhalten Sie Motoren mit kiirzerer Baulange bei
vergleichbarem Drehmoment.

* Hoher Spitzendrehmoment: Spitzendrehmoment bis zum 4-fachen
Dauerdrehmoment mdglich.

Optionen und Zubehor

Die Motoren sind mit Optionen lieferbar, zum Beispiel:
+ Haltebremse
» Verschiedene Wellenausfuhrungen
* Verschiedene Bauldngen
* Verschiedene Baugrofien
Weitere Informationen finden Sie im MH3-Servomotor - Motorhandbuch.
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Typenschlussel
Uberblick

Lexium 52 - Die nachstehende Abbildung enthalt den zutreffenden
Typenschlissel:

[7}
=
c
[}
=
o
>

HW release
Internal
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Beschreibung des Typenschilds

Uberblick

Die technischen Typenschilder befinden sich seitlich auf dem Gehause:

(A

Erklarung zu den technischen Angaben auf dem Typenschild:

Bezeichnung

Beschreibung

LXM52XXXXXXXXXX

Geratetyp und Unicode

Input AC

Eingangsspannung und -strom (Nenn- und Spitzenwert je Eingang)

Output

Ausgangsspannung und -strom (Nenn- und Spitzenwert je Ausgang)

1P20

Schutzgrad

RS:01

Hardware-Revision ()

D.O.M.

Das Herstellungsdatum im Format Tag-Monat-Jahr

(1) Bei einem Austausch des Gerats mussen das alte und das neue Gerat dieselbe Hardware-
Revision aufweisen, um potenzielle Kompatibilitdtsprobleme mit der Anlage zu vermeiden.

EI00000003770.01
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Das logistische Typenschild befindet sich auf der oberen Gehauseseite.

LXM52DD18C41000

30
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Projektierung

Elektromagnetische Vertraglichkeit, EMV

Elektromagnetische Storung der Signale und Gerate

Dieses Produkt erfiillt die EMV-Anforderungen gemaft der Norm IEC 61800-3,
wenn die in diesem Handbuch beschriebenen Malknahmen bei der Installation
bertcksichtigt werden.

Gestorte Signale kdnnen unvorhergesehene Reaktionen des Antriebs sowie
anderer Gerate in seiner Umgebung hervorrufen.

AWARNUNG

STORUNG VON SIGNALEN UND GERATEN
» Betreiben Sie den Antrieb nur mit dem spezifizierten externen NetZfilter.

* Fuhren Sie die Verdrahtung gemaf den im vorliegenden Dokument
beschriebenen EMV-MaRRnahmen durch.

« Stellen Sie die Einhaltung der im vorliegenden Dokument beschriebenen
EMV-Vorgaben sicher.

+ Stellen Sie sicher, dass alle EMV-Vorschriften des Landes, in dem das
Produkt betrieben wird, und alle am Installationsort geltenden EMV-
Vorschriften eingehalten werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

AWARNUNG

ELEKTROMAGNETISCHE STORUNGEN VON SIGNALEN UND GERATEN

Richten Sie angemessene Verfahren zur EMV-Abschirmung gemaf der Norm
IEC 61800-3 ein, um einen unbeabsichtigten Geratebetrieb zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Diese Geratetypen sind nicht fir eine Verwendung in 6ffentlichen
Niederspannungsnetzen vorgesehen, die Privathaushalte mit Spannung
versorgen. Bei einem Einsatz in einem derartigen Netz muss mit
Funkfrequenzstdrungen gerechnet werden.

AWARNUNG

HOCHFREQUENTE STORUNGEN
Verwenden Sie diese Produkte nicht in Stromnetzen fir Privathaushalte.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Betrieb des Antriebs uiber den Zwischenkreis

Wenn die Antriebe Uber einen gemeinsamen Zwischenkreis betrieben werden,
mussen die folgenden Aspekte in Bezug auf die EMV berlcksichtigt werden:

+ Die Kabel sind so kurz wie méglich zu halten.
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» Bei einer Kabellange von mehr als 20 cm (7.87 in.) missen geschirmte
Zwischenkreiskabel verwendet werden.

Bei geschirmten Zwischenkreiskabeln muss der Kabelschirm an die
Schirmverbindung angeschlossen werden (grof3flachiger Kontakt).

Schaltschrankaufbau (Gehause)

Geschirmte Kabel

Kabelverlegung

Voraussetzung fur die Einhaltung der angegebenen Grenzwerte ist ein EMV-
gerechter Aufbau. Abhangig vom Anwendungsfall kénnen durch folgende

MaRnahmen die EMV-abhangigen Werte verbessert werden:

EMV-MaRBnahmen

Ziel

Verwenden Sie verzinkte oder verchromte
Montageplatten, verbinden Sie metallische Teile
grof¥flachig, entfernen Sie die Lackschicht an
Auflageflachen.

Gute Leitfahigkeit durch flachigen Kontakt.

Erden Sie Schaltschrank (Gehause), Tir und
Montageplatten Gber Erdungsbander oder
Erdungsleitungen mit einem Querschnitt Gber 10
mm2 (AWG 6).

Verringern von Storstrahlung.

Erganzen Sie Schalteinrichtungen wie Schiitze,
Relais oder Magnetventile durch
Entstérkombinationen oder Funkenléschglieder
(z. B. Dioden, Varistoren, RC-Glieder).

Verringern von gegenseitiger Stéreinkopplung.

Montieren Sie Leistungs- und
Steuerungskomponenten getrennt.

Verringern von gegenseitiger Stéreinkopplung.

EMV-MaBnahmen

Ziel

SchlieRen Sie Kabelschirme flachig an,
verwenden Sie Kabelschellen und
Erdungsbander.

Verringern von Storstrahlung.

Erden Sie die Schirme von digitalen
Signalleitungen beidseitig gro¥flachig oder tber
leitfahige Steckergehause.

Verringern der Storeinwirkung auf Signalkabel,
Verringern von Stérstrahlungen.

Erden Sie den Schirm von analogen
Signalleitungen direkt am Gerat (Signaleingang),
isolieren Sie den Schirm am anderen Kabelende
oder Uber einen Kondensator, z. B. 10 nF.

Verringern von Erdschleifen durch
niederfrequente Stérungen.

EMV-MaBnahmen

Ziel

Verlegen Sie keine Feldbuskabel und
Signaladern mit DC- und AC-Spannungen von
Uber 60 V in einem einzigen Kabelkanal.
(Feldbuskabel, Signalleitungen und analoge
Leitungen kénnen im selben Kabelkanal verlegt
werden.) Empfehlung: Verwenden Sie separate
Kabelkanéle mit einem Abstand von mindestens
20 cm (7.84 in).

Verringern der gegenseitigen Stoéreinkopplung.

Halten Sie die Kabel so kurz wie mdoglich.
Installieren Sie keine unnétigen Kabelschleifen
und verwenden Sie von der zentralen
Erdungsstelle im Schaltschrank zum externen
Erdungsanschluss kurze Kabel.

Verringern von kapazitiven und induktiven
Storeinkopplungen.

Verwenden Sie Potentialausgleichsleiter
(Litzekabel mit gleichem Potential an allen

Erdungspunkten, die mit einer aquipotentiellen

Verringern des Stroms auf dem Kabelschirm,
Verringern von Stérstrahlungen.
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EMV-MaBnahmen

Ziel

Masseflache verbunden sind) bei Anlagen mit
grofRflachiger Installation, bei unterschiedlicher
Spannungseinspeisung und bei
gebaudelbergreifender Installation.

Verwenden Sie Potentialausgleichsleiter mit
Litzekabel.

Ableiten hochfrequenter Storstrome.

Wenn Motor und Maschine nicht leitend
verbunden sind, zum Beispiel durch isolierten
Flansch oder nicht flachige Verbindung, muss
der Motor Uber ein Erdungsband oder eine
Erdungsleitung geerdet werden. Der
Leitungsquerschnitt muss mindestens 10 mm?2
(AWG 6) betragen.

Verringern von Stérstrahlungen, Erhéhen der
Storfestigkeit.

Verwenden Sie Twisted Pair fir 24-VDC-
Signale.

Verringern der Storeinwirkung auf Signalkabel,
Verringern von Stérstrahlungen.

Spannungsversorgung

EMV-MaBnahmen

Ziel

Betreiben Sie das Produkt in einem Netz mit
geerdetem Neutralleiter.

Ermdglichen der Wirkung des Netzfilters.

Verwenden Sie Uberspannungsableiter bei
Risiko von Uberspannung.

Verringern des Risikos von Schaden durch
Uberspannungen.

Motor- und Geberkabel

Aus EMV-Sicht sind Motorversorgungskabel und Geberkabel von Bedeutung.
Verwenden Sie nur vorkonfektionierte Kabel oder Kabel mit den vorgeschriebenen
Eigenschaften und beachten Sie die folgenden Malihahmen zur EMV.

EMV-MaBnahmen

Ziel

Bauen Sie keine Schaltelemente in Motor- oder
Geberkabel ein.

Verringern von Stéreinkopplung.

Verlegen Sie Motorkabel mit mindestens 20 cm
(7.84 in) Abstand zu Signalkabeln oder setzen
Sie Schirmbleche zwischen Motor- und
Signalkabel ein.

Verringern von gegenseitiger Stéreinkopplung.

Verwenden Sie bei Verkabelungen, die sich der
maximalen Lange der Kabel nadhern,
Ausgleichsleiter.

Verringern von Strom auf dem Kabelschirm.

Verlegen Sie Motorversorgungskabel und
Geberkabel ohne Trennstelle(!).

Verringern von Stdrstrahlung.

(1) Wenn ein Kabel fir die Installation durchtrennt werden muss, missen an der Trennstelle die
Kabel mit Schirmverbindungen und Metallgehduse verbunden werden.

Weitere MaBnahmen zur Verbesserung der EMV

Je nach Anwendungsfall kann durch folgende MalRnhahmen ein EMV-kompatibler

Aufbau erzielt werden:

EI00000003770.01
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EMV-MaRnahmen Ziel

Vorgeschalteter Anschluss einer Netzdrossel Reduzierung der Netzoberschwingungen,
(Choke) Verlangerung der Produktlebensdauer
Vorschaltung externer Netzfilter Verbesserung der EMV-Grenzwerte

Spezieller EMV-gerechter Aufbau, z .B. in einem | Verbesserung der EMV-Grenzwerte
geschlossenen Schaltschrank mit 15 dB
Dampfung der abgestrahlten Stérungen

Deaktivierung der Y-Kondensatoren

Die Erdverbindung der internen Y-Kondensatoren kann aufgetrennt (deaktiviert)
werden. Im Normalfall ist es nicht erforderlich, die Erdverbindung der Y-
Kondensatoren zu deaktivieren.

Schraube zur Deaktivierung/Aktivierung der internen Y-Kondensatoren:

Die Y-Kondensatoren werden deaktiviert, indem die Schraube entfernt wird, siehe
obige Abbildung. Bewahren Sie diese Schraube auf, um bei Bedarf die Y-
Kondensatoren wieder zu aktivieren.

HINWEIS: Wenn die Y-Kondensatoren deaktiviert sind, gelten die
angegebenen EMV-Merkmale nicht mehr.

Schaltschrankplanung

Schutzart (IP)

Uberblick

Bauen Sie die Komponenten so ein, dass eine der Einsatzumgebung
entsprechende Schutzart hergestellt wird.

Weitere Informationen zur Schutzart der Komponente finden Sie unter
Umgebungsbedingungen, Seite 89.
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Folgende Umgebungsbedingungen kdnnen z. B. die Komponente beschadigen:

- Ol

* Feuchtigkeit

» Elektromagnetische Stérungen

* Umgebungstemperatur

* Metallstaubablagerungen

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

* Beachten und befolgen Sie die Spezifikationen in den Betriebshandblchern
der Komponenten hinsichtlich von Umgebungs-, Lager- und
Transporttemperaturen.

* Verhindern Sie eine Feuchtigkeitsbildung wahrend des Betriebs, der
Lagerung und des Transports der individuellen Komponenten.

» Befolgen Sie beim Betrieb, Transport und bei der Lagerung der
Systemkomponenten die Vibrations- und Schockanforderungen in den
Betriebshandbiichern der Komponenten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Mechanische und klimatische Umgebungsbedingungen im

Schaltschrank

Uberblick

Schritt

Aktion

1

Klimatische und mechanische Umweltbedingungen beachten.

Weitere Informationen zu den allgemeinen klimatischen und mechanischen
Umgebungsbedingungen nach IEC 60721 finden Sie unter Umgebungsbedingungen,
Seite 89.

Technische Kenndaten des Gerats auf die Angabe zulassiger Abweichungen prifen (z.
B. hohere StolRbelastung oder Temperatur).

Einsatz von Kuhlaggregaten

Einbau eines Kuihlaggregats

So gehen Sie beim Einbau eines Kuhlaggregats vor:

Schritt

Aktion

1

Kuhlaggregate so anordnen, dass kein Kondenswasser aus dem Kiihlaggregat in die
installierten Elektronikkomponenten tropft bzw. mit dem Kuahlluftstrom eingespruht wird.

Fir Kuhlaggregate auf dem Schaltschrankdach besondere
Schaltschrankkonstruktionen vorsehen.

Schaltschrankkonstruktion so gestalten, dass der Lufter des Kihlaggregats das nach
Abschaltpausen angesammelte Kondenswasser nicht auf die Elektronikkomponenten
sprihen kann.

Beim Einsatz von Kiihlaggregaten nur gut abgedichtete Schaltschranke verwenden,
damit keine Betauung durch zutretende feuchtwarme AuRenluft entsteht.

Beim Betrieb von Schaltschranken bei gedffneten Tiren wahrend der Inbetriebnahme
oder Wartung sicherstellen, dass nach dem SchlieRen der Tiren die
Elektronikkomponenten zu keiner Zeit kiihler als die Luft im Schaltschrank sind, um eine
Betauung zu verhindern.
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Schritt | Aktion

6 Kuhlaggregat auch bei abgeschalteter Anlage weiter betreiben, damit die Temperatur
der Schaltschrankluft und die der installierten Elektronikkomponenten auf gleichem
Niveau bleiben.

7 Kuhlaggregate mit fester Temperatureinstellung auf 40 °C (104 °F) oder niedriger
einstellen.
8 Bei Kiihlaggregaten mit nachgefiihrter Temperatur die Temperaturbegrenzung auf 40 °C

/ 104 °F einstellen, sodass die Schaltschrankinnentemperatur nicht unter der
AuRenlufttemperatur liegt.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

Folgen Sie den Installationsanleitungen, so dass keine Kondensation von der
Kuhleinheit in elektrische Gerate gelangen kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Einbau eines Kiihlaggregats

Zulassig Nicht zulassig
Steuerschaltschrank Steuerschaltschrank
Kuhlaggregat Klhlaggregat
Lufteinlass Lufteinlass
(| heild |
Luftkanal 4+
) —vi—

S

Elektronische
Gerate

'

Elektronische
Gerate

4
4

Informationen zur Verdrahtung

Allgemeines zur Verdrahtung

Uberblick

Verwenden Sie in lhrer Anwendung, wo immer und wann immer maoglich,
ausschlielich von Schneider Electric zugelassene Gerate und insbesondere
vorgefertigte Kabel von Schneider Electric.

Weitere Informationen finden Sie unter Merkmale der Kabel, Seite 37.

Informationen zu Anzugsmomenten und Kabelquerschnitten finden Sie unter
Elektrische Anschliisse - Uberblick, Seite 82.

Beachten und implementieren Sie die folgenden Punkte bei der Verdrahtung:

1. Beachten Sie die erforderlichen minimalen Kabelquerschnitte in
Ubereinstimmung mit dem Lasttragevermdgen der angeschlossenen Gerate.
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2. Prifen Sie die Intaktheit der Kabelschirme, um die Masseverbindung zu
gewabhrleisten.

3. Stellen Sie sicher, dass fiir alle verbundenen Gerate ein ordnungsgemater
Potentialausgleichs-Erdungsanschluss vorhanden ist.

4. Stellen Sie die Anbindung der Motoren an die Maschinenerdung sicher.
5. Verhindern Sie Erd- und Masseschleifen.

6. Trennen Sie die Kabelanschlussklemmen nicht, wenn diese unter Spannung
stehen.

7. Vergewissern Sie sich, dass alle Masseanschlisse Uber eine ausreichende
Oberflachenkontinuitat verfigen.

8. Vertauschen Sie die Motorphasen nicht.
9. Vertauschen Sie die Geberanschliisse nicht.
10. Vertauschen Sie die NOT-AUS-Schaltkreise nicht.

Sind z. B. zwei von einem Punkt ausgehende parallele Leitungen dargestellt, so
ist es unzulassig, nur eine Leitung zu verlegen und diese an einem spateren
Punkt zu verzweigen. Bei einer derartigen Verdrahtung kann es zu
Induktionsschleifen (Stérsender und -antennen) sowie zu stérenden
Verschleppungen kommen.

A GEFAHR

FALSCHE ODER NICHT VORHANDENE ERDUNG

Vor der Geratemontage ist der Lack an den Montagestellen grof¥flachig zu
entfernen (metallisch blank).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Merkmale der Kabel

Ubersicht
Kabel Eigenschaft Einheit
Isolationsspannung Motorversorgungskabel Leistungsader: 1000 (UL und CSA) [VAC]

Signalader Bremse: 600 (UL)

Strombelastbarkeit

Nach DIN VDE 0298 Teil 4 -

Isolationsspannung Geberkabel

300 (UL und CSA)

[VAC]

Temperaturbereich

-40...490 / -40...+194 (fest verlegt)
-20...4+80/-4...4+176 (bewegt)

[*Cl/[°F]

Biegeradius

5 x Durchmesser (fest verlegt)

12 x Durchmesser (bewegt)

Korrosionsbestandigkeit der Kabelisolation

Olbestandig PUR, Wasserstoffperoxid

Kabelummantelung

Halogenfrei

Abschirmung

Schirmgeflecht

Uberdeckung des Schirmgeflechts

=85

[%]

Motor- und Geberkabel sind schleppkettentauglich.

Merkmale des Sercos-Kabels (siehe Katalog Schneider Electric fir die

verschiedenen verfiigbaren Kabel):

EIO0000003770.01
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Eigenschaft

Wert

Spannungsisolation (Mantel)

300 VDC

Temperaturbereich

-20 bis +60 °C / -4 bis +140 °F

Kabeldurchmesser

5,8 + 0,2 mm (0,23 + 0,008 in)

Biegeradius

8 x Durchmesser (fest verlegt)

Kabelummantelung

PVC, flammwidrig

Kabeltyp und -schirmung

CAT6 mit S/FTP (Sercos lll)

Konfektionierung und Codierung der Kabel

Uberblick

Fur die Konfektionierung und Codierung der Kabel ist das im Lieferumfang des
Gerats enthaltene zutreffende Anschlusskit zu verwenden.

Zubehorteil Anzahl Anschlussbezeichnung

Netzanschluss (Endstufenversorgung) 1 CN1

Anschluss fiir die 24-V-Steuerungsversorgung, Sicherheitsfunktion STO 1 CN2

Anschluss fir die digitalen Ein- und Ausgange 1 CN6

Anschluss fiir den Ready-Kontakt 1 CN7

Anschluss der Motorphasen 1 CN10

Anschluss fiir die Motorhaltebremse, Motortemperatur 1 CN11

ESD-SchutzmafRnahmen

Allgemeines

Halten Sie sich an die folgenden Anweisungen, um Schaden aufgrund
elektrostatischer Entladungen zu vermeiden:

HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

» Beruhren Sie die elektrischen Verbindungen oder Komponenten nicht.
* Vermeiden Sie elektrostatische Entladungen, beispielsweise durch das

Tragen geeigneter Kleidung.

* Wenn Sie Schalttafeln beriihren miissen, beriihren Sie diese nur an den

Kanten.

+ Entfernen Sie bestehende statische Ladungen durch das Berlhren

geerdeter Metalloberflachen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge

haben.
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Bedingungen fiir eine UL-konforme Verwendung

Allgemeines

Sicherungen

Verkabelung

Dreiphasige Gerate

Gemal den Vorschriften der Norm UL508C ist eine direkte Messung der
Motortemperatur erforderlich.

Verwenden Sie Sicherungen der Klasse CC oder der Klasse J gemal UL 248-4.

Maximale Sicherung fur Lexium 52 fiir einen vorgeschalteten Einsatz bei 30 A.

Verwenden Sie mindestens 60/75 °C (140/167 °F) Kupferleiter.

400/480-V-Gerate mit drei Phasen diirfen maximal in 480-Y/277-VAC-Netzen
betrieben werden.

Uberspannungskategorie

Verwendung nur in der Uberspannungskategorie Il oder wenn die maximal
zulassige Bemessungsstolispannung (Spitzenspannung) hochstens 4.000 Volt
betragt bzw. in einer vergleichbaren Umgebung.

Kurzschlussfestigkeit (SCCR)

Verbinden Sie das Lexium 52-Standalone-Antriebssystem mit einem
Versorgungsnetz, das den SCCR-Wert (Short Circuit Current Rating -
Kurzschlussfestigkeit) in der nachstehenden Tabelle nicht Gberschreitet, oder
ergreifen Sie geeignete Sicherheitsmallinahmen gemaf UL 508A SB4 fir den
Versorgungskreis (Zufuhrstromkreis) des Schaltschranks, um den
Kurzschlussstrom auf einen Wert unter dem niedrigsten SCCR-Wert der
verwendeten Gerate aus folgender Tabelle zu begrenzen:

Lexium 52-Standalone- Kurzschlussfestigkeit(1)
Antriebssystem

Lexium 52 22 kA

(1) Verwendung von Sicherungen der Klasse CC oder J.

Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fir
Zweigstromkreise. Zweigstromkreise missen in Ubereinstimmung mit dem
National Electric Code und anderen lokalen Sicherheitsstandards geschiitzt
werden.

Netzdrosseln gemaf UL 508 A (SB 4.2.1 Exception No. 1) missen keine
Kurzschlussfestigkeit (SCCR) aufweisen.
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A GEFAHR

BRAND, ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

Uberpriifen und Sie die stromfiihrenden Teile oder andere Komponenten der
Motorsteuerung und tauschen Sie sie im Falle einer Aktivierung des Netz- oder
Abzweigstromkreisschutzes aus.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Absicherung des Netzanschlusses

Allgemeines

Maximale vorzuschaltende Sicherung:

Beschrei- Ei- | LXM52D- LXM52D- LXM52D- LXM52D- LXM52D-

bung nh- | U60C D12C D18C D30C D72C
eit

Maximale A 30/32 30/32 30/32 30/32 30/32

vorzuschal-

tende

(S1)icherung

(1) Sicherungen: Sicherungen der Klasse CC oder J gemaR UL 248-4, alternativ Uberstromausléser
mit B- oder C-Charakteristik. Anweisung 30/32 A: Fir UL sind maximal 30 A zulassig. Kleinere
Werte sind mdglich. Die Sicherung ist so zu wahlen, dass diese bei der angegebenen
Stromaufnahme nicht auslost.

Begrenzen Sie die externe 24-VDC-Spannungsversorgung des Lexium 52 mit
geeigneten Mitteln auf 50 A.

HINWEIS: Die Offnung der Abzweigschutzvorrichtung (d. h. Sicherungen,
wenn UL-Konformitat gegeben ist, oder ein beliebiger Schutzschalter) kann
ein Hinweis darauf sein, dass ein anormaler Zustand unterbrochen wurde.
Uberprufen Sie die stromflihrenden Teile und andere Teile des Systems auf
Schaden, um das Risiko eines Brands oder eines elektrischen Schlags zu
reduzieren (bei Beschadigungen sind diese Teile auszutauschen). Bei einer
Beschadigung des Schutzschalters oder Teilen des Schutzschalters ist der
komplette Schutzschalter auszutauschen (beim Ausfall der Schmelzsicherung
einer Phase sind auch die Schmelzsicherungen der anderen Phasen zu
tauschen, da eine Vorschadigung zu erwarten ist; bei vorgeschadigten
Sicherungen besteht kein Risiko eines elektrischen Schlags oder Brands,

aber sie konnten vorzeitig auslosen). Ermitteln Sie in jedem Fall die Quelle fur
die Offnung des Abzweigstromkreisschutzes, bevor Sie die
Spannungsversorgung zum Gerat wieder einschalten.

A GEFAHR

BRAND, ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

Uberpriifen und Sie die stromfiihrenden Teile oder andere Komponenten der
Motorsteuerung und tauschen Sie sie im Falle einer Aktivierung des Netz- oder
Abzweigstromkreisschutzes aus.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.
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Netzschiitz

Allgemeines

Netzfilter

Grenzwerte

Storaussendung

Fir das Lexium 52 ist ein Netzschiitz erforderlich, damit die Leistungszufuhr zu
den Lexium 52 Komponenten unterbrochen werden kann. Das Netzschiitz wird
Uber den Ready-Relaisausgang gesteuert. Das bedeutet, das Netzschitz wird
aktiviert, sobald der Kontakt des Ready-Relaisausgangs geschlossen wird. Die
Ready-Kette kann zusatzliche Schalter umfassen, um die Reaktion des
Netzschiitzes zu unterbinden oder die Freigabe des Schiitzes auch bei
geschlossenem Ready-Kontakt zu veranlassen, je nach den Anforderungen Ihrer
funktionalen Sicherheitsarchitektur.

Die Auswahl des Netzschiitzes hat in Ubereinstimmung mit den
Sicherheitsanforderungen der Netzleitung zu erfolgen.

Weitere Informationen finden Sie unter Absicherung des Netzanschlusses, Seite
40.

Dieses Produkt erfiillt die EMV-Anforderungen nach der Norm IEC 61800-3,
sofern die in diesem Handbuch beschriebenen EMV-MaRRnahmen bei der
Installation eingehalten werden.

Wenn die ausgewahlte Kombination von Antrieb und Motor nicht der Kategorie C1
entspricht, ist folgender Hinweis zu beachten:

AWARNUNG

HOCHFREQUENZSTORUNG

Installieren Sie MaRnahmen zur Unterdriickung von Stérungen bei durch dieses
Produkt verursachten hochfrequenten Stérungen, wenn die Installation nicht die
Anforderungen der Kategorie C1 erfiillt oder in Wohnumgebungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Die folgenden Grenzwerte flir Storaussendungen werden bei EMV-gerechtem
Aufbau und bei Verwendung der als Zubehor erhaltlichen Kabel eingehalten.

Lange Motorkabel IEC 61800 Klasse Hinweise

Motorkabellange <20 m (65 ft) | C3 -

Motorkabellange > 20 m (65 ft) | C3 Externer EMV-Filter
erforderlich

HINWEIS: Sie kdnnen zusétzliche externe integrierte NetZfilter installieren,
wenn die interne Dampfung der Stdrungen nicht ausreichend ist. Wenn Sie
diesbezuglich Fragen haben, kontaktieren Sie bitte Ihre Schneider Electric-
Ansprechpartner.
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Netzdrossel (Choke)

Uberblick

Fir die Anwendung ist eine Netzdrossel (Choke) erforderlich: Eine Netzdrossel
ermdglicht die Reduzierung der harmonischen Oberschwingungen des
Netzstroms. Die Netzdrossel muss bei Nennlast einen Spannungsabfall von
mindestens 4 % aufweisen.

Die Nennleistung der Antriebe ist begrenzt. Ohne Netzdrosseln fallt die
Antriebsnennleistung noch niedriger aus (siehe auch Technische Daten, Seite 90).
Infolgedessen wird der Nennausgangsstrom bei hohen Ausgangsfrequenzen,

d. h. bei hohen Motordrehzahlen, moglicherweise nicht erreicht.

Mit UL/CSA-Zertifizierung

Installation

Netzreaktor mit UL / CSA-Zertifizierung:
» Schneider Electric: VPM05D100000 flir Schaltanlagen bis 10 A
» Schneider Electric: VPM05D250000 fur Schaltanlagen bis 25 A
» Schneider Electric: VPM05D500000 fiir Schaltanlagen bis 50 A
» Schneider Electric: VW3A4551 fiir Schaltanlagen bis 4 A
» Schneider Electric: VW3A4552 fir Schaltanlagen bis 10 A
» Schneider Electric: VW3A4553 firr Schaltanlagen bis 16 A
» Schneider Electric: VW3A4554 fir Schaltanlagen bis 30 A
» Schneider Electric: VW3A4555 fiir Schaltanlagen bis 60 A

Eine geschirmte Ausflihrung der Anschlusskabel ist nicht nétig.

HINWEIS: Vergewissern Sie sich, dass der Nennstrom der Netzdrossel den
vorgegebenen Uberlastschutz der Schutzeinrichtung tUberschreitet.

HINWEIS

ZERSTORUNG AUFGRUND UNSACHGEMASSEN BETRIEBS

Stellen Sie sicher, dass die Leistungsstufenversorgungen der tber einen
gemeinsamen Zwischenkreis angeschlossenen Antriebe gleichzeitig
eingeschaltet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge

haben.

Die folgende Abbildung zeigt die Spezifikationen fiur Antriebe mit Netzversorgung:

42
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Parallelschaltung des Zwischenkreises

Allgemeines

Funktionsprinzip

Firmware-Version

Bei falscher Verwendung der Parallelschaltung des Zwischenkreises kdnnen die
Antriebssysteme mit Zeitverzégerung oder sogar sofort beschadigt werden.

AWARNUNG

NICHT FUNKTIONSFAHIGE SYSTEMTEILE UND VERLUST DER
STEUERUNGSKONTROLLE

* Beachten Sie die Anforderungen zur Verwendung der Parallelverbindung
des DC-Bus.

* Verbinden Sie Lexium 52 nicht parallel mit Lexium 62.
* Verbinden Sie Lexium 52 nicht parallel mit ATV32.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Durch das Parallelschalten des Zwischenkreises mehrerer Gerate kann bei
einigen Anwendungen die Energieeffizienz verbessert werden. Uberschiissige
zurickgespeiste Energie, die beim Verzogern des Motors entsteht, wird ohne
Verbindung des Zwischenkreises in Warme umgesetzt. Uber eine Verbindung des
Zwischenkreises mehrerer Servoverstarker kann ein Energieaustausch
stattfinden. Die zurlickgespeiste Energie kann zum Antrieb weiterer Motoren
genutzt werden. Im antizyklischen Betrieb, bei dem ein Motor verzdgert und ein
anderer Motor gleichzeitig Energie bendtigt, kann zurlickgespeiste Energie
effektiv genutzt werden.

Bei einem gemeinsamen Zwischenkreis missen die Gerate mindestens folgende
Firmware-Version aufweisen:

Antrieb Version

Lexium 52 V01.54.x.x

Kabel fur den Zwischenkreis

Das Kabel fur den gemeinsamen Zwischenkreis muss folgende
Mindestanforderungen erfillen:

Abschirmung Abschirmung bei Kabellangen > 20 cm (7.87 in)
Verdrillte Leitung Verdrillte Leitung bei Kabellangen > 20 cm (7.87
in)

Kabel Zwei Leiter mit Abschirmung

Max. Kabellange zwischen zwei Antrieben 3m (9.84 ft.)

Sondermerkmale « Isolation mit geeigneter
Bemessungsleistung flr die
Zwischenkreisspannung

» Leiterquerschnitt gemaR berechnetem

Strom, jedoch mind. 2* 6 mm2 (2* AWG 10)

Die fur den Zwischenkreis angeschlossenen Sicherungen missen eine geeignete
Bemessungsleistung fur den globalen maximalen Dauerstrom im Zwischenkreis
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aller Gber den Zwischenkreis angeschlossenen Antriebe aufweisen. Analysieren
Sie die potenziell kritischsten Falle in Ihrer Anwendung (z. B. NOTHALT) und
wahlen Sie einen angemessenen Leiterquerschnitt aus.

Zwischenkreisanschluss

Der Zwischenkreis wird Uiber eine Steckbuchse angeschlossen.

Informationen zu den Kabelspezifikationen finden Sie unter Kabel fiir den
Zwischenkreis, Seite 43. Anschlusskits und vorkonfektionierte Kabel sind bei
Schneider Electric erhaltlich.

Einzelne Sicherung

Eine einzelne Sicherung ist ausreichend, wenn die Summe des Eingangsstroms
aller ber den gemeinsamen Zwischenkreis angeschlossenen Antriebe unter dem
maximalen Bemessungswert der Sicherung in der nachstehenden Tabelle liegt:

Einzelne Sicherung Maximale Sicherungsleistung

Lexium 52 32A

HINWEIS: Ein gemeinsamer Netzschalter muss verwendet werden, um die
Endstufenversorgungen gleichzeitig einzuschalten.

Die nachstehende Abbildung zeigt eine einzelne Netzsicherung fur dreiphasige
Antriebe:

L
Ll
|

L3

@_,

Netzdrossel (Choke)

Eine Netzdrossel (Choke), Seite 42 ist erforderlich, wenn mindestens eines der
folgenden Kriterien erfallt wird:

» Die Ausgangsleistung des Antriebs muss erhéht werden.

* Der Kurzschlussbemessungsstrom des Versorgungsnetzes Uberschreitet den
Grenzwert fur die Antriebe.

+ Die Stromoberschwingungen mossen reduziert werden.

Wenn fir einen Antrieb eine Netzdrossel erforderlich ist, missen alle Gber den
Zwischenkreis verbundenen Antriebe mit Netzdrosseln ausgestattet werden.

Die Netzdrossel fur mehrere Antriebe mit gemeinsamer Wechselstromsicherung
muss so bemessen sein, dass der Nennstrom der Netzdrossel die Summe der
Eingangsstrome der Antriebe Ubersteigt.
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Netzfilter

Die Sicherungsleistung der der Netzdrossel vorgeschalteten Sicherung darf nicht
gréRer sein als der Nennstrom der Netzdrossel.

Die folgende Abbildung zeigt die Verdrahtung von Antrieben mit gemeinsamer
Wechselstromsicherung und einer Netzdrossel (das Beispiel zeigt dreiphasige
Antriebe):

Die Emissionen sind von der Lange der Motorkabel abhangig. Wenn der
erforderliche Grenzwert mit dem internen Netzfilter nicht erreicht wird, muss ein
externer Netzfilter verwendet werden.

Halten Sie sich fiir den NetZfilter an die Grenzwerte, Seite 41.

Der NetZfilter fur mehrere Antriebe mit gemeinsamer Wechselstromsicherung
muss so bemessen sein, dass der Nennstrom des externen Netzfilters die Summe
der Eingangsstrome der Antriebe Ubersteigt.

Die Sicherungsleistung der dem externen NetZzfilter vorgeschalteten Sicherung
darf nicht gréRRer sein als der Nennstrom des externen NetZfilters.

Achten Sie bei der Installation des externen Netzfilters darauf, dass die Leitungen
vom Netzfilter zu den Antrieben so kurz wie méglich gehalten werden kénnen. Im
Hinblick auf die elekiromagnetische Vertraglichkeit, Seite 31 (EMV) sind die Kabel
vom Netzfilter zu den Antrieben separat von der Leitung zum NetZfilter zu
verlegen.

Externe dreiphasige Netzfilter verfligen tUber keinen Neutralleiteranschluss. Sie
sind nur fur dreiphasige Gerate zugelassen.

EIO0000003770.01
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Die nachstehende Abbildung zeigt die Verdrahtung eines externen NetZfilters (das
Beispiel zeigt dreiphasige Antriebe):

Netzdrossel und externer Netzfilter

Wenn eine Netzdrossel und ein externer Netzfilter erforderlich sind, miissen diese
aus EMV-Griinden gemaR der nachstehenden Abbildung angeordnet werden.

Die folgende Abbildung zeigt die Verdrahtung von Antrieben mit gemeinsamer
Netzsicherung, Netzdrossel und NetZfilter (das Beispiel zeigt dreiphasige
Antriebe):
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|
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Installation

HINWEIS

ZERSTORUNG AUFGRUND UNSACHGEMASSEN BETRIEBS

Stellen Sie sicher, dass die Endstufenversorgungen der iber einen
gemeinsamen Zwischenkreis angeschlossenen Antriebe gleichzeitig
eingeschaltet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge
haben.
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Die folgende Abbildung zeigt die Spezifikationen fir Antriebe mit Netzversorgung:

'/|/_1 ’|'_1
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Schirmanbindung

Allgemeines

Gehen Sie folgendermalien vor, um den Schirm des Motorkabels zu befestigen:

» Den Kabelschirm groflachig in der Schirmklemme unten am Gerat
befestigen.

HINWEIS: Alternativ kann der Schirmanschluss tGber Schirmklemme und
Schiene erfolgen.

Leckstrom (Beruhrungsstrom)

Uberblick
Die folgende Tabelle zeigt den Leckstrom (Beriihrungsstrom) pro Gerat:
Anwendung pro Lexium 52
Typisch (400 V, 50 Hz <30 mA

HINWEIS: Wenn der Leckstrom (Berlhrungsstrom) fir die jeweilige
Anwendung zu hoch ausfallt, statten Sie die Netzversorgung mit einem
Trenntransformator aus.

Dieses Produkt weist einen Leckstrom (Berihrungsstrom) Gber 3,5 mA auf. Durch
eine Unterbrechung der Erdverbindung kann bei einer Berlihrung des Gehauses
ein gefahrlicher Leckstrom (Beriihrungsstrom) flief3en.

AGEFAHR

UNZUREICHENDE ERDUNG

* Verwenden Sie fir die Schutzerdung einen Kupferleiter mit einem
Querschnitt von mindestens 10 mm2 (AWG 6) bzw. zwei Kupferleiter, die
mindestens denselben Querschnitt wie die Spannungsversorgungsleiter an
den Netzklemmen aufweisen.

« Stellen Sie die Einhaltung aller geltenden Vorschriften hinsichtlich Erdung
des Antriebssystems sicher.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.
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Fehlerstrom-Schutzeinrichtung

Allgemeines

Dieses Produkt weist einen Leckstrom (Beriihrungsstrom) Giber 3,5 mA auf. Durch
eine Unterbrechung der Erdverbindung kann bei einer Bertihrung des Gehauses
ein gefahrlicher Leckstrom (Beriihrungsstrom) flieRen.

A GEFAHR

UNZUREICHENDE ERDUNG

+ Verwenden Sie fiur die Schutzerdung einen Kupferleiter mit einem
Querschnitt von mindestens 10 mm2 (AWG 6) bzw. zwei Kupferleiter, die
mindestens denselben Querschnitt wie die Spannungsversorgungsleiter an
den Netzklemmen aufweisen.

» Stellen Sie die Einhaltung aller geltenden Vorschriften hinsichtlich Erdung
des Antriebssystems sicher.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Verwendung von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen

Beachten Sie beim Einsatz von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen Folgendes:

HINWEIS: Kommt eine zusatzliche SchutzmalRhahme gegen indirektes oder
direktes Beriihren (bei Nennfehlerstrom < 30 mA) zum Einsatz, so kann durch
den Gerateleckstrom (Berlihrungsstrom) des Lexium 52 ein vorgeschalteter
Fehlerstrom-Leistungsschalter mit 30 mA Ansprechschwelle auch im
Normalbetrieb ausgeldst werden. Ein Isolationsfehler oder eine direkte
BertUihrung kénnen einen Strom mit einer Gleichstromkomponente im Erdleiter
verursachen. Dadurch wird die Empfindlichkeit des Fehlerstrom-
Leistungsschalters vom Typ A oder AC gemindert und damit ebenfalls der
Schutz anderer Zubehdrkomponenten im System.

Deshalb darf der Lexium 52 nur mit einem allstromsensitiven Fehlerstrom-
Schutzschalter des Typs B mit einer Ausléseschwelle tiber 30 mA verwendet
werden (z. B. 300 mA, als Schutzmaflnahme gegen Brandentstehung durch
Isolationsversagen).

HINWEIS: Wird auf der Netzseite dieses elektronischen Betriebsmittels (EB)
zum Schutz gegen direkte oder indirekte Beriihrung eine Fehlerstrom-
Schutzeinrichtung verwendet, so ist nur Typ B zugelassen. Andernfalls ist eine
andere SchutzmalRnahme wie die Trennung der elektronischen Gerate von
der Umgebung durch doppelte oder verstarkte Isolierung bzw. vom Netz durch
einen Transformator anzuwenden. Gehen Sie vorsichtig mit Fehlerstrom-
Leistungsschaltern des Typs B fur die Auslegung und den Aufbau von
elektrischen Anlagen um. Alle Fehlerstrom-Leistungsschalter, die einem
Fehlerstrom-Leistungsschalter des Typs B bis zum Versorgungstransformator
vorgeschaltet sind, miissen vom Typ B sein.

HINWEIS: Nach IEC 61800-5-1, elektrische Leistungsantriebssysteme mit
einstellbarer Drehzahl, Teil 5-1: Anforderungen an die Sicherheit —
Elektrische, thermische und energetische Anforderungen sind flr
Komponenten mit einem Betriebsstrom tber 3,5 mA bei Wechselstrom bzw.
Uber 10 mA bei Gleichstrom Fehlerstromschutzschalter einzusetzen.

Zusatzlich ist eine der folgenden MaRnahmen erforderlich:

1. Verwenden Sie einen Kupfer-Masseleiter mit einem Querschnitt von
mindestens 10 mm2AWG 6.

2. Uberwachen Sie den Masseleiter mithilfe eines Geréts, das bei Erkennung
eines Fehlers eine automatische Abschaltung auslost.

3. Verlegen Sie den zweiten Leiter elektrisch parallel zum Schutzleiter Gber
getrennte Klemmen. Dieser Leiter muss den Anforderungen nach DIN VDE
0100 Teil 540 genlgen.
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Der Schutz gegen indirektes Bertihren der spannungsfiihrenden Teile ist durch
das schutzgerechte Gehause gegeben.

Funktionale Sicherheit

Prozess zur Risikominimierung an der Maschine

Allgemeines

Die sicherheitstechnische Gestaltung von Maschinen hat den Schutz von
Personen zum Ziel. Bei Maschinen mit elektrisch geregelten Antrieben geht die
Gefahrdung in erster Linie von bewegten Maschinenteilen und der Elektrizitat
selbst aus.

Nur Sie als Anwender, Maschinenbauer oder Systemintegrator sind mit allen
Bedingungen und Faktoren vertraut, die bei Installation, Einrichtung, Betrieb,
Reparatur und Wartung der Maschine oder des Prozesses zum Tragen kommen.
Daher kénnen nur Sie die Automatisierungslésung und die damit verbundenen
Sicherheitseinrichtungen und Verriegelungen fir eine ordnungsgemafe
Verwendung festlegen und diese Verwendung validieren.

Gefahrdungs- und Risikoanalyse

Auf Basis der Anlagenkonfiguration und -verwendung muss eine Gefahrdungs-
und Risikoanalyse der Anlage (zum Beispiel nach ISO 12100 oder ISO 13849-1)
durchgeflihrt werden. Die Ergebnisse dieser Analyse miissen bei der Konstruktion
der Maschine und der anschlieBenden Ausstattung mit sicherheitsbezogenen
Einrichtungen und sicherheitsbezogenen Funktionen berlcksichtigt werden. Die
Ergebnisse Ihrer Analyse kdnnen von in dieser Dokumentation oder mitgeltenden
Dokumentationen enthaltenen Anwendungsbeispielen abweichen. Es kdnnen
zum Beispiel zusétzliche sicherheitsbezogene Komponenten erforderlich sein.
Grundsatzlich haben die Ergebnisse aus der Gefahrdungs- und Risikoanalyse
Vorrang.

AWARNUNG

NICHTERFULLUNG DER ANFORDERUNGEN FUR
SICHERHEITSFUNKTIONEN

+ Spezifizieren Sie in der Risikoanalyse, die Sie ausfiihren, die Anforderungen
und/oder MalRnahmen, die implementiert werden missen.

+ Stellen Sie sicher, dass Ihre sicherheitsbezogene Applikation mit den
entsprechenden Sicherheitsbestimmungen und -standards tbereinstimmt.

+ Stellen Sie sicher, dass geeignete Verfahren und MalRnahmen (gemaf den
entsprechenden Industriestandards) implementiert wurden, um
Gefahrensituationen beim Maschinenbetrieb zu vermeiden.

+ Verwenden Sie geeignete Sicherheitsverriegelungen in Gefahrenbereichen
fur Personen und/oder Anlagen.

« Validieren Sie die allgemeine sicherheitsbezogene Funktion und testen Sie
die Applikation sorgfaltig.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Die Norm ISO 13849-1, Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile
von Steuerungen - Part 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze, beschreibt einen
iterativen Prozess fir die Auswahl und Gestaltung der sicherheitsbezogenen Teile
von Steuerungen, um das Risiko fir die Maschine auf ein akzeptables Niveau zu
begrenzen:
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Fihren Sie die Risikobeurteilung und die Risikominderung nach ISO 12100 wie
folgt durch:

1. Grenzen der Maschine festlegen.
Gefahrdungen der Maschine identifizieren.
Risiko beurteilen.

Risiko bewerten.

S

Risiko verringern durch:
+ Eigensichere Konstruktion
» Schutzeinrichtungen
* Information des Anwenders (siehe ISO 12100)

6. Sicherheitsbezogene Teile der Steuerung (SRP/CS, Safety-Related Parts of
the Control System) in einem iterativen Prozess gestalten.

Gestalten Sie die sicherheitsbezogenen Teile der Steuerung in einem interaktiven
Prozess wie folgt:

Schritt | Aktion

1 Identifizieren notwendiger Sicherheitsfunktionen, die iber SRP/CS (Safety-Related Parts
of the Control System ausgefiihrt werden.

2 Bestimmen der notwendigen Eigenschaften fir jede Sicherheitsfunktion.

3 Bestimmen des bendtigten Leistungslevels PL;.

4 Identifizieren der sicherheitsbezogenen Teile, welche die Sicherheitsfunktion ausfihren.

5 Bestimmen des Leistungslevels PL der zuvor erwahnten sicherheitsbezogenen Teile.

6 Verifizieren des Leistungslevels PL fir die Sicherheitsfunktion (PL = PL;).

7 Verifizieren, dass alle Anforderungen erfiillt wurden (Validieren).

Weitere Informationen finden Sie unter www.se.com.

Funktion Inverter Enable

Funktionsbeschreibung

Mit der Funktion Inverter Enable (IE) kénnen Sie das sichere Stillsetzen von
Antrieben realisieren.

Im Sinne der einschlagigen Normen kdnnen die Anforderungen der Stopp-
Kategorie 0 (Safe Torque Off, STO) und der Stoppkategorie 1 (Safe Stop 1, SS1)
erfullt werden. Beide Kategorien fiihren zu einem drehmomentfreien Motor, wobei
SS1 diesen Zustand nach einer vorgegebenen Zeit erreicht. Als Ergebnis der
Gefahrdungs- und Risikoanalyse kann es notwendig sein, eine zusatzliche
Bremse als sicherheitsbezogene Funktion zu wahlen (z. B. bei hangenden
Lasten).

Funktionsumfang (designierte Sicherheitsfunktion)

Die nachfolgende Schaltung ist ein Beschaltungsvorschlag fur das Lexium 52-
System. In den angegebenen Schaltungsvorschlagen wird die
sicherheitsbezogene Funktion ,Safe Torque OFF, STO" durch das Abschalten der
Triggersignale der Leistungsstufe ausgefiihrt. Sie Ubertragen die PWM-Signale an
die Leistungsstufe (Pulsmustersperre) mithilfe des ,InverterEnable“-Signals.
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Funktionsprinzip

Die Sicherheitsfunktion Inverter Enable wird Gber zwei redundante Eingange
ausgeldst. Um die Zweikanaligkeit zu erhalten, missen beide Eingange getrennt
voneinander geschaltet werden. Der Schaltvorgang muss fir beide Eingange
gleichzeitig erfolgen (Zeitversatz < 1 s). Die Leistungsstufe wird deaktiviert. Der
Motor kann kein Drehmoment mehr erzeugen. Wenn nur einer der beiden
Eingange abgeschaltet wird oder der Zeitversatz zu gro ist, wird die
Leistungsstufe deaktiviert und eine Fehlermeldung ausgegeben.

* Nach Betatigung der Not-Aus-Einrichtung wird der Antrieb geregelt
abgebremst.

» Beidiesem Vorgang steigt die Spannung des Zwischenkreises an, bis der
Bremswiderstand eingeschaltet wird.

* Im Bremswiderstand wird die vom Motor zurlickgespeiste Energie in Warme
umgewandelt.

» Der Leistungsschalter und/oder das Inverter Enable-Signal muss so lange
unter Spannung bleiben, bis der Antrieb zum Stillstand gekommen ist.

» Spatestens nach Ablauf der normalen Bremszeit wird das Inverter Enable-
Signal durch die verzégerten Kontakte der Sicherheits-POU PREVENTA
XPS-AV abgeschaltet.

» Danach befindet sich der Antrieb im definierten sicheren Stopp.

Beispiel: Stopp-Kategorie 1 mit externer NOT-AUS-Sicherheits-POU Preventa
XPS-AV
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Definierter sicherer Zustand

Inverter Enable ist gleichbedeutend mit ,Safe Torque Off (STO)" gemal IEC
61800-5-2. Der Ubergang in den drehmomentfreien Zustand erfolgt automatisch,
sobald Fehler erkannt werden. Aus diesem Grund handelt es sich um den
definierten sicheren Zustand des Antriebs.

Betriebsart

Die sicherheitsbezogene Schaltung mit InverterEnable wurde entwickelt, um den
Verschleil® des Netzschiitzes zu minimieren. Bei Betatigung des Halt- bzw. Not-
Halt-Tasters wird das Netzschitz nicht abgeschaltet. Der definierte sichere Stopp
wird durch Entfernen des ,InverterEnable” fiir den Optokoppler in der
Leistungsstufe erreicht. Dadurch kénnen die PWM-Signale nicht die
Leistungsstufe ansteuern, sodass ein Anlaufen der Antriebe verhindert wird
(Pulsmustersperre).

Mit der Inverter Enable-Funktion kénnen Sie die Steuerungsfunktion ,Stillsetzen
im Notfall“ (EN 60204-1) fir die Stopp-Kategorien 0 und 1 implementieren.
Verwenden Sie eine angemessene externe sicherheitsbezogene Schaltung, um

EIO0000003770.01 51



Projektierung

Stopp-Kategorie 0

Stopp-Kategorie 1

Muting

gemalf der Maschinenrichtlinie einen unbeabsichtigten Neustart des Antriebs
nach einem Stopp zu verhindern.

In der Stopp-Kategorie 0 (Safe Torque Off, STO) lauft der Antrieb bis zum
Stillstand aus (vorausgesetzt, es kommen keine gegenteiligen externen Krafte zur
Anwendung). Die sicherheitsbezogene Funktion STO soll dazu beitragen, ein
unbeabsichtigtes Anlaufen zu verhindern, nicht aber einen Motor anzuhalten, und
entspricht daher einem nicht unterstiitzten Stopp gemaf IEC 60204-1.

Wenn aulere Einfliisse vorhanden sind, hangt die Zeit, bis der Motor ausgetrudelt
ist, von den physikalischen Eigenschaften der verwendeten Komponenten ab (wie
zum Beispiel Gewicht, Drehmoment, Reibung usw.). AulRerdem kénnen
zusatzliche Maflnahmen wie mechanische Bremsen erforderlich sein, um das
Auftreten einer Gefahrdung zu verhindern. Mit anderen Worten: Wenn eine
Gefahr fUr Personal oder Material gegeben ist, miissen entsprechende
Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden (siehe Gefdhrdungs- und
Risikoanalse, Seite 49).

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB VON GERATEN

« Stellen Sie sicher, dass wahrend des Nachlaufs der Achsen/Maschinen
keine Gefahren flir Personen oder Material entstehen konnen.

» Betreten Sie den Betriebsbereich wahrend der Nachlaufzeit nicht.

» Stellen Sie sicher, dass keine anderen Personen den Betriebsbereich
wahrend der Nachlaufzeit betreten konnen.

» Verwenden Sie geeignete Sicherheitsverriegelungen in Gefahrenbereichen
fir Personen und/oder Anlagen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Fir einen Stopp der Kategorie 1 (Safe Stop 1, SS1) kénnen Sie Uiber den
PacDrive LMC einen kontrollierten Stopp anfordern. Der kontrollierte Stopp durch
den PacDrive LMC ist weder sicherheitsrelevant noch wird er Gberwacht, und er
funktioniert im Falle eines Stromausfalls oder bei Feststellung eines Fehlers nicht
wie definiert. Die endglltige Abschaltung im sicheren Zustand stellen Sie durch
Abschalten des ,Inverter Enable“-Eingangs sicher. Dies muss mittels eines
externen sicherheitsbezogenen Schaltgerats mit sicherheitsbezogener
Verzogerung realisiert werden (siehe Anwendungsvorschlag, Seite 55).

Unabhangig von der Sicherheitsfunktion erkennt die Steuerung Fehler, die sich
nicht auf die Sicherheitsfunktion auswirken, wodurch ein Anlaufen des Antriebs
durch Abschalten des Netzschiitzes verhindert wird. Das Einschalten des
Netzschitzes wird durch das Schiitz K2 verhindert.

Um ein Muting durchzufiihren, legen Sie die Muting-Reaktionszeit fiir das
Abschalten, d. h. ohne die Inverter Enable-Funktion, in der Anwendung fest. Ist
aufgrund der Risikobeurteilung der Maschine eine Reaktionszeit erforderlich,
dann muss die globale Reaktionszeit der Maschine bertcksichtigt werden. Dafur
sind alle Komponenten mit Bezug auf die Sicherheitsfunktionen vom Sensor bis
zur Motorwelle oder der angetriebenen Mechanik zu berlcksichtigen. Die
festgestellte Reaktionszeit muss den Ergebnissen der Gefahrdungs- und
Risikoanalyse entsprechen.
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AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

» Stellen Sie sicher, dass die maximale Reaktionszeit Ihrer Risikoanalyse
entspricht.

» Stellen Sie sicher, dass |hre Risikoanalyse eine Evaluierung der maximalen
Reaktionszeit enthalt.

» Validieren Sie die allgemeine Funktion hinsichtlich der maximalen
Reaktionszeit und testen Sie die Applikation sorgfaltig.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Um die Funktion Inverter Enable zu deaktivieren, gehen Sie folgendermalen vor:

Versorgen Sie den Eingang /STO_A oder /STO_B mit 24 VDC, um die Funktion
Inverter Enable zu deaktivieren.

Die Achsen ohne Funktion Inverter Enable werden lber das Netzschiitz
drehmomentfrei und laufen aus. Weitere Informationen finden Sie unter Stopp-
Kategorie 0, Seite 52.

Giiltigkeit des Sicherheitsnachweises

Der Sicherheitsnachweis fur die Funktion Inverter Enable des Lexium 52-Systems
wird durch die in Sicherheitsnormen, Seite 60 aufgefihrten Normen identifiziert
und definiert. Der Sicherheitsnachweis fir die Funktion Inverter Enable des
Lexium 52-Systems gilt fur die folgenden Firmwareversionen (FW) und
Hardwarecodes, die durch Uberpriifung des entsprechenden Softwareobjekts in
EcoStruxure Machine Expert abgerufen werden kénnen:

Gerat

Hardwarecode FW-Version FPGA-Version

LXM52DU60C

XXXXXXXXXX TXXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02

V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00
V01.53.07.00

LXM52DD12C

XXXXXXXXXX T XXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02

V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00
V01.53.07.00

LXM52DD18C

XXXXXXXXXX TXXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02

V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00

V01.53.07.00
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Gerat Hardwarecode FW-Version FPGA-Version

LXM52DD30C XXXXXXXXXX TXXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02
V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00
V01.53.07.00

LXM52DD72C XXXXXXXXXX TXXX V01.35.07.00 00/06/204A/00/04-02
V01.36.12.00
V01.36.16.00
V01.50.05.00
V01.51.12.00
V01.53.07.00

Bei Fragen wenden Sie sich bitte an Ihren Schneider Electric-Ansprechpartner.

Schnittstelle und Ansteuerung

Die Funktion Inverter Enable wird Gber die Schwellenwerte fir die Schaltung der
Inverter Enable-Eingange /STO_A und /STO_B gesteuert.

+ STOaktiv:-3V=sUg<s5V
» Leistungsstufe aktiv: 15V <Ug<30V

Informationen zu den technischen Kenndaten und elektrischen Anschliissen
finden Sie im Kapitel Technische Daten, Seite 89.

Einrichtung, Einbau und Wartung

Vermeidung von unbeabsichtigtem Betriebsverhalten und Uberspannung

Durch Ergreifung der nachstehenden Mainahmen kénnen Sie Uberspannungen
vermeiden und unbeabsichtigtes Gerateverhalten aufgrund leitfahiger
Verschmutzung oder in das Gerat eindringender Teile verhindern:

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

« Installieren Sie den Lexium 52 in einem Schaltschrank bzw. in einem
Gehause mit minimaler IP 54-Bemessungsgrofe.

« Halten Sie sich an die Luft- und Kriechstrecken nach EN 50178.

» Der Lexium 52 darf nur mit nach EN 60950 bzw. EN 50178 zertifizierten 24
Vdc- Spannungsversorgungen betrieben werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

HINWEIS: Diese Netzteile liefern keine Uperspannung Uber 120 VDC fur
mehr als 120 ms bzw. keine permanente Uberspannung tber 60 VDC.

Betreiben Sie das Antriebssystem nur mit von Schneider Electric zugelassenen,
spezifizierten Kabeln, Zubehor- und Ersatzteilen.

54 EIO0000003770.01



Projektierung

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

Verwenden Sie keine von Schneider Electric nicht zugelassenen Kabel,
Zubehor- oder sonstige Ersatzteile.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Verhinderung eines ungewollten Wiederanlaufs

Ein unbeabsichtiger Wiederanlauf von Geréaten ist durch angemessene Hilfsmittel
in Ubereinstimmung mit lhrer spezifischen Anwendung zu verhindern.

AGEFAHR

UNBEABSICHTIGTER NEUSTART DES MOTORS

+ Stellen Sie sicher, dass ein Neustart des Motors nach dem Zurlickkehren
der Stromversorgung oder dem Ausldsen des Sicherheitsgerats nicht
mdglich ist, wenn dem kein beabsichtigtes Aktivierungssignal vom System
vorangegangen ist.

» Stellen Sie sicher, dass das Aktivierungssignal die spezifizierten
Sicherheitskriterien erflllt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Anwendungsvorschlage

Safe Stop Kategorie 1 (SS1)

Zur Realisierung eines sicheren Halts der Kategorie 1 (SS1) wird ein
Anwendungsvorschlag zur Verfligung gestellt:

*  LXM52-SS1-001: Inverter Enable-Kreis fir PacDrive 3 Safe Stop 1 (SS1) mit
Schutzkreis und 2-kanaliger Abschaltung

Anmerkungen zu den Anwendungsvorschlagen - Allgemeines

» Fur alle Anwendungsvorschlage erfolgt eine geschitzte /STO_A- bzw. /STO_
B- Leitungsverlegung (Schaltschrank IP54) vom Sicherheitsschaltgerat bis
zum Lexium 52, da ein Fehlerausschluss notwendig ist.

* Der Wiederanlaufschutz wird durch das externe Sicherheitsschaltgerat
realisiert.

» Ist dieser Fehlerausschluss nicht moglich, kann bei der zweikanaligen
Variante optional eine Diagnose vorgesehen werden. Diese ist extern zu
realisieren und wird im Anwendungsvorschlag nicht dargestellt.

Anmerkungen zu den Anwendungsvorschlagen - Anmerkungen zu LXM52-
SS1-001

Das Netzschiitz K1 ist bei diesem Schaltungsvorschlag aus der Sicht der
funktionalen Sicherheit nicht notwendig. Es wird jedoch im Anwendungsvorschlag
zum Gerateschutz verwendet.
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Anwendungsvorschlag fir den Steuerkreis (Zeichnungsnummer LXM52-SS1-001)
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Anwendungsvorschlag fiir den Lastkreis (Zeichnungsnummer LXM52-SS1-001)
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Allgemeines
Schritt | Aktion
1 Fur alle Antriebe, die die STO-Sicherheitsfunktion benétigen, einen Funktionstest der
Funktion durchflihren.
2 Hierbei insbesondere den korrekten Einsatz der Achsen ohne die Funktion Inverter
Enable Uberprifen.
3 Montage gemaf den EMV-Bestimmungen und den weiteren Angaben in den
Betriebsanleitungen der Gerate durchfiihren.
4 AnschlieBend die Antriebssysteme in Betrieb nehmen.

EIO0000003770.01

57



Projektierung

Bewahrte Methoden

Allgemeines

Beim Start der Maschine sind die verbundenen Antriebsverstarker fir den
Maschinenoperator normalerweise nicht sichtbar und kénnen nicht direkt
uberwacht werden.

AWARNUNG

NICHT UBERWACHTER MASCHINENSTART

Starten Sie die Maschine nur dann, wenn sich keine Personen im
Betriebsbereich oder im Bereich beweglicher Maschinenkomponenten
befinden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Prifung der Anschliisse

Schritt Aktion

1 Uberpriifen Sie alle Klemmen, Steckverbindungen und sonstigen Anschliisse an
samtlichen Systemkomponenten auf ordnungsgemafien und sicheren Sitz.

2 Verwenden Sie nur robuste Steckverbinder und sichere Befestigungen.

3 Uberpriifen Sie die Schutzerdung der 24-VDC-PELV-Spannungsversorgung (Protective

Extra Low Voltage).

4 Uberpriifen Sie die Verdrahtung der Sicherheitsfunktion an den Achsen, um eine
Vertauschung der Eingange IEA und IEB sowie der 24-V-Versorgung zu vermeiden.

5 Verwenden Sie kodierte Anschlusse (siehe das Kapitel Informationen zur Verdrahtung,
Seite 36) und fuhren Sie einen Inbetriebnahmetest durch (siehe das Kapitel
Inbetriebnahme, Seite 63).

6 Verwenden Sie nur geeignete Transportverpackung, sofern Sie Einzelgerate weiter
versenden oder zuriickschicken.

AGEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG AUFGRUND VON UNZUREICHENDER
SCHUTZTRENNUNG

Schlieflden Sie an die Signalspannungsanschlisse dieser Produkte nur Gerate,
elektrische Komponenten oder Leitungen an, die eine ausreichende sichere
Trennung von den Stromkreisen gemaf den geltenden Normen aufweisen (IEC
61800-5-1: Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl -
Anforderungen an die Sicherheit).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere

Verletzungen zur Folge.

AuRere Krafteinwirkung

Der sichere Zustand des Motors entspricht einer drehmomentfreien
Ausgangswelle. Wirken aufiere Krafte auf die Ausgangswelle, wird die Position
nicht unbedingt eingehalten. In jedem Fall kommt der Motor zu einem
unkontrollierten Stillstand. Die Auslaufzeit beim Einwirken externer Krafte ist von
den physikalischen Eigenschaften der verwendeten Komponenten abhangig
(Gewicht, Drehmoment, Reibung usw.). Unter Umstanden sind zusatzliche
Vorkehrungen wie mechanische Bremsen erforderlich, um mdgliche Gefahren zu
vermeiden. Wenn der drehmomentfreie sichere Zustand fir lhre Anwendung nicht
geeignet ist, weil dulere Krafte ggf. eine Bewegung der Ausgangswelle gemaf
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Ihrer Risikobeurteilung bewirken kénnten, sind andere externe
Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB VON GERATEN

« Stellen Sie sicher, dass wahrend des Nachlaufs der Achsen/Maschinen
keine Gefahren flir Personen oder Material entstehen konnen.

* Betreten Sie den Betriebsbereich wahrend der Nachlaufzeit nicht.

« Stellen Sie sicher, dass keine anderen Personen den Betriebsbereich
wahrend der Nachlaufzeit betreten kdnnen.

« Verwenden Sie geeignete Sicherheitsverriegelungen in Gefahrenbereichen
flr Personen und/oder Anlagen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen

oder Sachschaden zur Folge haben.

Hangende und ziehende Lasten

Instandhaltung

Allgemeines

Wenn das Aufhéangen oder Ziehen von Lasten eine der Aufgaben Ihrer Maschine
ist, mUssen Sie fur diese Funktion eine Gefahren- und Risikoanalyse durchfihren.

Bei einigen Betriebsarten kann eine Haltebremse oder eine Haltebremse mit
zyklischer Prifung ausreichend sein. In anderen Betriebsarten kann eine ,sichere
Steuerung fur die Bremse* gemal der Definition in IEC 61800-5-2 erforderlich
sein.

Sollte dies gemal lhrer Betriebsweise und Risikoanalyse der Fall sein, sind
zusatzliche Komponenten erforderlich, um eine Bremse zu betatigen, die Gber
einen externen, sicherheitsbezogenen Ausgang gesteuert wird.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTE BEWEGUNGEN DER ACHSE

Verwenden Sie ausschlieBlich sicherheitsbezogene Ausgangssignale, um ein
sicheres Bremssteuerungssystem fir eine zugelassene Bremse zu realisieren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

HINWEIS: Der Antrieb bietet keine Mdglichkeit, auf ein sicheres System zur
Steuerung der Bremse einzuwirken.

HINWEIS: Unterziehen Sie das Gerat nach einem Austausch einem
kompletten Funktionstest.

Physische Umgebung

Allgemein

Das System ist durch keine besonderen Auslegungsfunktionen gegen physische
oder chemische Schadensquellen folgender Art geschutzt:

+ Giftig
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+ Explosiv

+ Korrosiv

* Hoch reaktiv oder
» Entflammbar

Dieses Produkt ist fir den Betrieb aulRerhalb explosionsgefahrdeter Bereiche
vorgesehen. Installieren Sie das Produkt nur in Bereichen, in denen keine
explosionsfahige Atmosphare auftreten kann.

AGEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR

Installieren und betreiben Sie das Produkt ausschlieRlich in Bereichen, in denen
keine explosionsfahige Atmosphéare auftreten kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

» Beachten und befolgen Sie die Spezifikationen in den Betriebshandbichern
der Komponenten hinsichtlich von Umgebungs-, Lager- und
Transporttemperaturen.

» Verhindern Sie eine Feuchtigkeitsbildung wahrend des Betriebs, der
Lagerung und des Transports der individuellen Komponenten.

+ Befolgen Sie beim Betrieb, Transport und bei der Lagerung der
Systemkomponenten die Vibrations- und Schockanforderungen in den
Betriebshandbiichern der Komponenten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Das Lexium 52 Drive System darf nur in einem Schaltschrank installiert werden.

Der Schaltschrank muss unter Verwendung eines Schlissels oder Werkzeuges
abschlielbar sein.

Sicherheitsnormen

Allgemeines

Die vorgesehenen Sicherheitsfunktionen wurden gemaf den folgenden Normen
fur die funktionale Sicherheit entwickelt und gepriift:

+ |EC 61508:2010
+ |EC 61800-5-2:2016
+ IS0 13849-1:2023
+ |EC 62061:2021
Eine unabhangige Bewertung wurde von TUV NORD durchgefiihrt.

Gemalf den oben aufgefiihrten Normen gelten fiir den Lexium 52 fiir eine
Verwendung von Inverter Enable folgende Kenndaten:

Normative Merkmale Wert

SFF (IEC 61508) 80 %

Safe Failure Fraction (Anteil sicherer Ausfalle)

HFT (IEC 61508) 1

Hardware Fault Tolerance (Hardware-Fehlertoleranz)
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Funktion

Normative Merkmale Wert
Typ (IEC 61508) A

SIL (IEC 61508, IEC 62061) 3

PFH (IEC 61508) 1*10-%h
Probability of Dangerous Failures per Hour (Wahrscheinlichkeit

gefahrlicher Ausfalle pro Stunde)

PL (Kat.) (ISO 13849-1) e(3)
Performance Level (Kategorie)

MTTFd (ISO 13849-1) 1400 Jahre
Mean Time to Dangerous Failure (Mittlere Betriebsdauer zwischen

Ausfallen)

DC (ISO 13849-1) 90 %
Diagnostic Coverage (Diagnosedeckungsgrad)

Lebensdauer 20 Jahre
Maximale Reaktionszeit bis zum Abschalten bei der Inverter Enable- 10 ms

1ISO13849-1..

HINWEIS: Die angegebenen Werte sind einzeln gerundet und resultieren daher nicht aus einer
Umrechnung, beispielsweise von PFH in MTTFd, oder aus den Vergleichstabellen von

Besondere Bedingungen

Niedriger Luftdruck

Allgemeines

Wenn die Aufstellhohe die spezifizierte Nennaufstellhdhe Gberschreitet, dann
reduziert sich die Leistungsfahigkeit des Gesamtsystems.

Leistungsreduzierung bei steigender Aufstellhdhe:
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0 500 1000 1500 2000

Installation altitude[m]
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HINWEIS: Multiplizieren Sie die Werte mit dem Bemessungsstrom bei 40 °C

(104 °F), um den maximalen Dauerstromwert in Abhangigkeit von der

erforderlichen Aufstellnbhe zu berechnen.

HINWEIS: Ab einer H6he von 1000 m betragt die max. zulassige

Umgebungstemperatur 45 °C (113 °F).

HINWEIS: Ab einer Hohe von 2000 m betragt die max. zulassige
Umgebungstemperatur 40 °C (104 °F) und die Uberspannungskategorie Il ist

einzuhalten.
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Einbau und Wartung

Voraussetzungen fir Einbau und Wartung

Allgemeine Informationen

Gehen Sie stets mit besonderer Sorgfalt vor, um folgende Probleme/Gefahren zu
vermeiden:

* Verletzungen und Materialschaden

* Unsachgemale Installation und Programmierung von Komponenten

* UnsachgemalRer Betrieb von Komponenten

* Nutzung von nicht autorisierten Kabeln oder modifizierten Komponenten

AWARNUNG

UNSACHGEMASSE INSTALLATION

Stellen Sie eine korrekte Installation und Instandhaltung des Systems gemaf
dieser Anleitung sicher.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.
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Inbetriebnahme

Voraussetzungen fur die Inbetriebnahme

Voraussetzungen

AGEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Trennen Sie alle Gerate, einschliel3lich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

» Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

*  Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstadndigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 Vdc
betragt.

* Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

» Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

¢ Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

» Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

» Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Betreiben Sie elektrische Komponenten nur mit einem verbundenen
Erdschutzkabel (schutzleiter).

« Stellen Sie nach der Installation sicher, dass alle elektrischen Gerate sicher
mit dem Erdschutzkabel (Schutzleiter) verbunden sind, so dass die
Verbindung mit dem Verbindungsdiagramm Ubereinstimmt.

* Decken Sie die stromfiilhrenden Komponenten vor der Aktivierung des
Gerats sicher ab, um einen Kontakt zu vermeiden.

» Beruhren Sie die elektrischen Verbindungspunkte der Komponenten nicht,
wenn das Modul Strom fihrt.

» Sorgen Sie fiir Schutz vor indirektem Berthren.

* Verbinden und trennen Sie Kabel und Klemmen nur, wenn Sie sichergestellt
haben, dass die Stromversorgung zum System komplett abgeschaltet ist.

« Isolieren Sie die nicht verwendeten Leiter an beiden Enden des
Motorkabels.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.
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Vorbereitung der Inbetriebnahme

Uberpriifen Sie die ordnungsgemafe Funktion aller vorhandenen
Sicherheitskreise.

Halten Sie sich an die folgenden Anweisungen, um Schaden aufgrund
elektrostatischer Entladungen zu vermeiden:

HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG
» Berihren Sie die elektrischen Verbindungen oder Komponenten nicht.

* Vermeiden Sie elektrostatische Entladungen, beispielsweise durch das
Tragen geeigneter Kleidung.

* Wenn Sie Schalttafeln beriihren missen, berlihren Sie diese nur an den
Kanten.

» Entfernen Sie bestehende statische Ladungen durch das Beriihren
geerdeter Metalloberflachen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge

Gehen Sie zum Entpacken des Gerats vor wie folgt:

Aktion

Verpackung entfernen.

Verpackung entsprechend den geltenden landesspezifischen Vorschriften entsorgen.

Gehen Sie zur Prifung des Gerats vor wie folgt:

Aktion

Lieferung anhand des Lieferscheins auf Vollstandigkeit Gberprifen.

Unterziehen Sie das Gerat einer sorgfaltigen Prifung auf etwaige Anzeichen einer
Beschadigung.

Daten anhand der Typenschilder prifen.

Anforderungen gemaf des Installationsorts kontrollieren.

Voraussetzung
ESD-Schutz
haben.
Auspacken
Schritt
1
2
Uberpriifen
Schritt
1
2
3
4
5

Zusatzlich zu den folgenden Anweisungen sind die Informationen im Kapitel
Projektierung, Seite 31 zu berlcksichtigen.

64

EI00000003770.01




Einbau und Wartung

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

* Beschadigte Antriebssysteme sollten weder montiert noch in Betrieb
genommen werden.

* Modifizieren Sie Antriebssysteme nicht.
+ Senden Sie nicht funktionsfahige Gerate zurtck.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Vorbereitung des Schaltschranks

Uberblick

A GEFAHR

FALSCHE ODER NICHT VORHANDENE ERDUNG

Vor der Geratemontage ist der Lack an den Montagestellen groRflachig zu
entfernen (metallisch blank).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Schritt Aktion

1 Sofern erforderlich, einen zusatzlichen Liifter im Schaltschrank installieren, um die
maximale Umgebungstemperatur wahrend des Betriebs nicht zu Uberschreiten.

2 Den Lufteinlass des Geréatellfters nicht behindern.

Montageabstande, Belliftung

Einen Mindestabstand von 100 mm (3.94 in) tGber und unter den Geraten
einhalten.

Montageabstande und Luftzirkulation.

NN TON 77 .
mm_m b 000 HC
C
I:|:|
5] 15 () b coo 4+ T
NI N b
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Entfernung Luftzirkulation

a=100 mm (3.94 in) Freiraum Uber dem Gerat

b =100 mm (3.94 in) Freiraum unter dem Gerat

¢ 260 mm (2.36 in) Freiraum vor dem Gerat
d=0mm (0in.)" Freiraum zwischen den Geraten

(1) Wahlen Sie den Abstand d so, dass die Sercos-Kabel nicht unter Spannung stehen (siehe
folgende Abbildung).

HINWEIS

ERFOLGLOSE ODER UNTERBROCHENE SERCOS-KOMMUNIKATION

» Wabhlen Sie den Freiraum zwischen zwei Geraten (Abstand d in der obigen
Zeichnung) so, dass die Sercos-Kabel nicht auf Zug belastet werden.

+ Wabhlen Sie fur alle Gerate, die im Schaltschrank in der gleichen Reihe
montiert werden, einen identischen Wert fir den Freiraum Uber dem Gerat
(Abstand a in der obigen Zeichnung).

* Verwenden Sie nur Kabel und Zubehorteile von Schneider Electric.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéden zur Folge
haben.

Sercos-Verkabelung

1 Sercos-Kabel

2 Lexium 52

A Korrekte Montage: Die Entfernung d zwischen den beiden Lexium 52 wird so
gewahlt, dass die Sercos-Kabel nicht unter Spannung stehen.

B Falsche Montage: Zu grof3e Entfernung d zwischen den beiden Lexium 52,
wodurch das Sercos-Kabel unter Spannung steht.

MaRe fur die Montagebohrung

Schri-
tt

Aktion

1

Den MaRzeichnungen die MaRRangaben entnehmen, um die Abstéande zwischen
mehreren Geraten zu berechnen.

Toleranzen und Abstande zu Kabelkanalen und benachbarten Schaltschrankreihen
beachten.
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Mafzeichnung 1

mm
in.
*L
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0.22 - r 000 5 Ni
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C
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in. e E
% 5.5 - ]
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1) 000 o
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C
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Abmessungen
Parameter Wert
Lexium 52... ueo D12 D30 D72
D18
Abbildung Mafzeichnung 1 Mafzeichnung 1 Mafzeichnung 2 | MaBzeichnung 2
B 48 +1 mm (1.89 £0.04 in) 68 +1 mm (1.89 108 £1 mm (1.89
+0.04 in) +0.04 in)
T 225 mm (8.86 in)
H 270 mm (10.63 in) 274 mm
(10.791in)
e 24 mm (0.94 in) 13 mm (0.51in)
E - 42 mm (1.65in) 82 mm (3.23in)
F 258 mm (10.16 in)

7.5 mm (0.30 in)
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Parameter Wert

a 20 mm (0.79in) 24 mm (0.95in)

h 230 mm (9.06 in)

c 20 mm (0.79in)

X bendtigter 60 mm (2.36 in)

Freiraum

Y bendtigter 100 mm (3.94 in)

Freiraum

Z bendtigter 100 mm (3.94 in)

Freiraum

Art der Kiihlung Konvektion(™ Lufter 40 mm Lufter 60 mm Lifter 80 mm
(1.57in) (2.36in) (3.151n)

(1) >1m/s

Die Anschlusskabel des Gerats mussen nach oben und unten fiihren.

Um eine ausreichende Luftzirkulation und eine knickfreie Kabelverlegung zu
ermoglichen, sind folgende Abstande einzuhalten:

+ Uber dem Gerat sind mindestens 100 mm (3.94 in) Freiraum einzuhalten.
* Unter dem Gerat sind mindestens 100 mm (3.94 in) Freiraum einzuhalten.
* Vor dem Geréat sind mindestens 60 mm (2.36 in) Freiraum einzuhalten.

Mechanischer Einbau

Vorgehensweise

Informationen zu den Bohrungsmitten finden Sie unter Abmessungen der
Montagebohrungen, Seite 66. Halten Sie sich fiir die Montage und den Einbau an
die in der folgenden Tabelle beschriebenen Schritte:

Schritt | Aktion
1 Zylinderschrauben M6 (Inbusschrauben) in die vorgesehenen Montagebohrungen
eindrehen.
2 Hierbei einen Abstand von 10 mm (0.39 in) zwischen Schraubenkopf und Montageplatte
einhalten.
3 Gerat einhangen und dabei die senkrechte Einbaulage Uberpriifen.
4 Die Befestigungsschrauben anziehen (Anzugsmoment: 4,6 Nm (41 Ibf in)).

Anschluss des Motorkabels und externen Schirms

Vorgehensweise

Die EMV-Anforderungen fur Motorkabel finden Sie unter Elektromagnetische
Vertraglichkeit, EMV, Seite 31 Halten Sie sich fiir den Anschluss des Motorkabels
und des externen Schirms an die in der folgenden Tabelle beschriebenen Schritte:

Schritt | Aktion
1 Verbinden Sie die Motorphasen und den Schutzleiter mit CN10, Seite 87. Vergewissern
Sie sich, dass die Anschliisse U, V, W und PE (Schutzleiter/Erdung) am Motor und am
Gerat Ubereinstimmen.
Beachten Sie das fur die Klemmenschrauben angegebene Anzugsmoment, Seite 82.
2 Verbinden Sie die Kabel fiir die Bremse und die Temperatur mit CN11, Seite 88.
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Schritt

Aktion

3

Stellen Sie sicher, dass die Steckerverriegelungen ordnungsgemaf am Gehause
einrasten.

4

Verbinden Sie den Kabelschirm mit der Schirmklemme (grof3flachiger Kontakt).

oS

b s ~' ’:‘\T}\g/o

Wartung, Reparatur, Reinigung, Ersatzteilverwaltung

Voraussetzungen fur Wartung, Reparatur und Reinigung

Einfihrung

Halten Sie sich an folgende Anweisungen, bevor Sie Wartungen am Lexium 52
Drive System durchfiihren:
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Herstellen von Spannungsfreiheit

AGEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

+ Trennen Sie alle Gerate, einschlie8lich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Turen sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

+ Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

* Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 Vdc
betragt.

* Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

+ Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

« Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

» Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

+ Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:

Schritt | Aktion

1 Trennen Sie die Spannungszufuhr zur gesamten Anlage durch Ausschalten des
Hauptschalters (OFF-Position) bzw. auf andere sachgemafRe Weise.

2 Verhindern Sie, dass der Hauptschalter wieder eingeschaltet wird.

3 Bei Antrieben, Servoantrieben oder anderen Geraten mit Hochleistungskondensatoren
muss nach der Trennung der Spannungsversorgung (Ausschalten) mindestens 15
Minuten gewartet werden, um die vollstédndige Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren zu erméglichen.

4 Stellen Sie sicher, dass die Zwischenkreis-LED DC-BUS am Lexium 52 erloschen ist.

5 Prifen Sie den Anschluss DC+ zu PE (Schutzerde/Masse) und DC- zu PE mithilfe
eines geeigneten Messgerats, um sicherzustellen, dass keine Spannung mehr anliegt,
bevor Sie Arbeiten am Gerat vornehmen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

Stellen Sie mit einem ordnungsgemal kalibrierten Messinstrument sicher, dass
der DC-Bus vollsténdig entladen (weniger als 42,4 VDC) ist, bevor Sie ihn
ersetzen, warten oder die Maschinenkomponenten reinigen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.
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Hilfe bei unvorgesehenen Problemen

Wenn... Dann...
Der Zwischenkreis entladt sich nicht komplett. Den Lexium 52 nicht reparieren oder in Betrieb
nehmen.

Den Schneider Electric-Kontakt kontaktieren.

Reparatur der Maschine

Beschreibung

Beim Auswechseln von Lexium 52 sind die Sicherheitshinweise in den
Abschnitten zum Ein- und Ausbau der Komponenten in dieser Anleitung zu
beachten.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH HOHE LECKSPANNUNG
(BERUHRSPANNUNG)

+ Stellen Sie vor der Arbeit am Produkt sicher, dass es vollstandig entladen
ist.

* Nach dem Trennen der Spannungsversorgung darf der CN1-Anschluss der
Netzleitung am Lexium 52 nicht berihrt werden, da dieser noch etwa 1
Sekunde lang gefahrliche Spannung fihrt.

* Betreiben Sie Lexium 52 nur in einem Schaltschrank, der nur mit der Hilfe
von Werkzeugen geoffnet werden kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Die Lexium 52-Komponenten enthalten keine vom Anwender zu wartenden
Bauteile. Wechseln Sie den gesamten Antrieb aus oder wenden Sie sich direkt an
Ihren Schneider Electric-Ansprechpartner.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

* Verwenden Sie ausschlieBlich von Schneider Electric zugelassene Software
und Hardware mit diesem Produkt.

» Lassen Sie die Wartung nur von einem autorisierten Schneider Electric
Service Center durchfihren.

+ Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm bei jeder Anderung der
physikalischen Hardware-Konfiguration.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Verwenden Sie nur die in der Dokumentation angegebenen Zubehdr- und
Anbauteile und keine Fremdgerate oder -komponenten, die nicht ausdricklich von
Schneider Electric zugelassen sind. Die Gerate durfen nicht verandert werden.

Wenn bei der Reparatur der Maschine die Antriebskomponenten ausgewechselt
werden mussen, sind die nachstehenden Anweisungen zum ESD-Schutz zu
beachten, um Schaden aufgrund elektrostatischer Entladungen zu vermeiden:
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Reinigung

HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG
» Beruhren Sie die elektrischen Verbindungen oder Komponenten nicht.

* Vermeiden Sie elektrostatische Entladungen, beispielsweise durch das
Tragen geeigneter Kleidung.

* Wenn Sie Schalttafeln beriihren miissen, beriihren Sie diese nur an den
Kanten.

+ Entfernen Sie bestehende statische Ladungen durch das Berihren
geerdeter Metalloberflachen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge
haben.

Reinigung des Lexium 52

Gehen Sie bei der Verwendung von Reinigungsmittel mit Bedacht vor, da manche
Wirkstoffe die Kunststoffteile und Edelstahl-Schwei3nahte beschadigen kénnen.

HINWEIS

KORROSION DURCH REINIGUNGSMITTEL

» Vor der Verwendung eines Reinigungsmittels einen Vertraglichkeitstest des
Reinigungsmittels und der betroffenen Komponenten durchfiihren.

» Keine alkalischen Reinigungsmittel verwenden, da Polycarbonate ihre
Festigkeit verlieren kdnnen, wenn sie mit diesen in Berlhrung kommen.

» Keine chloridhaltigen Reinigungsmittel verwenden, da diese den Edelstahl
und insbesondere die SchweilRnahte korrodieren und die Festigkeit der
Mechanik mindern.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge
haben.

Weitere Informationen zu den Materialeigenschaften Ihrer Komponente finden Sie
unter Mechanische und elektrische Kenndaten, Seite 90.

Ersatzteilverwaltung

Beschreibung

Sie sollten die wichtigsten Komponenten vorratig haben, um den
unterbrechungsfreien Betrieb und die Betriebsbereitschaft Ihrer Anlage
sicherzustellen.

Ersetzen Sie Gerate durch Gerate mit derselben Hardwarekonfiguration, um
deren Kompatibilitat zu gewahrleisten.

Geben Sie bei der Bestellung von Ersatzteilen folgende Informationen an:
* Unicode: LXM52DU60C
* Hardware-Revision, z. B. RS 01

Sie finden diese Information auf den Typenschildern.

Weitere Informationen zum Auswechseln von Komponenten finden Sie unter
Austausch von Komponenten und Kabeln, Seite 73.
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HINWEIS: Informationen zur Software- und Hardwarekompatibilitat finden Sie
unter Kompatibilitdt von Lexium 62 Antrieben und Versionen der
Programmierungssoftware (siehe EcoStruxure Machine Expert -
Kompatibilitat und Migration, Benutzerhandbuch).

Austausch von Komponenten und Kabeln

Voraussetzungen fur den Austausch von Komponenten und
Kabeln

Herstellen von Spannungsfreiheit

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

* Trennen Sie alle Geréte, einschliel3lich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

» Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,,Gefahr:; Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

*  Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 Vdc
betragt.

* Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

» Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

¢ Kurzschliisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

» Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehdrteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

» Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:

Schritt | Aktion

1 Trennen Sie die Spannungszufuhr zur gesamten Anlage durch Ausschalten des
Hauptschalters (OFF-Position) bzw. auf andere sachgemafe Weise.

2 Verhindern Sie, dass der Hauptschalter wieder eingeschaltet wird.

3 Bei Antrieben, Servoantrieben oder anderen Geraten mit Hochleistungskondensatoren
muss nach der Trennung der Spannungsversorgung (Ausschalten) mindestens 15
Minuten gewartet werden, um die vollstandige Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren zu ermdglichen.

4 Stellen Sie sicher, dass die Zwischenkreis-LED DC-BUS am Lexium 52 erloschen ist.

5 Priifen Sie den Anschluss DC+ zu PE (Schutzerde/Masse) und DC- zu PE mithilfe
eines geeigneten Messgerats, um sicherzustellen, dass keine Spannung mehr anliegt,
bevor Sie Arbeiten am Gerat vornehmen.
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A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

Stellen Sie mit einem ordnungsgeman kalibrierten Messinstrument sicher, dass
der DC-Bus vollstandig entladen (weniger als 42,4 VDC) ist, bevor Sie ihn
ersetzen, warten oder die Maschinenkomponenten reinigen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Sonstige Voraussetzungen

AGEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

+ Betreiben Sie elektrische Komponenten nur mit einem verbundenen
Erdschutzkabel (schutzleiter).

+ Stellen Sie nach der Installation sicher, dass alle elektrischen Gerate sicher
mit dem Erdschutzkabel (Schutzleiter) verbunden sind, so dass die
Verbindung mit dem Verbindungsdiagramm utbereinstimmt.

+ Decken Sie die stromfiihrenden Komponenten vor der Aktivierung des
Gerats sicher ab, um einen Kontakt zu vermeiden.

» Berthren Sie die elektrischen Verbindungspunkte der Komponenten nicht,
wenn das Modul Strom fihrt.

» Sorgen Sie fiir Schutz vor indirektem Berihren.

* Verbinden und trennen Sie Kabel und Klemmen nur, wenn Sie sichergestellt
haben, dass die Stromversorgung zum System komplett abgeschaltet ist.

* |solieren Sie die nicht verwendeten Leiter an beiden Enden des
Motorkabels.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Die Lexium 52-Komponenten enthalten keine vom Anwender zu wartenden
Bauteile. Wechseln Sie den gesamten Antrieb aus oder wenden Sie sich direkt an
Ihren Schneider Electric-Ansprechpartner.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

* Verwenden Sie ausschlieBlich von Schneider Electric zugelassene Software
und Hardware mit diesem Produkt.

» Lassen Sie die Wartung nur von einem autorisierten Schneider Electric
Service Center durchfihren.

+ Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm bei jeder Anderung der
physikalischen Hardware-Konfiguration.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.
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AWARNUNG

UNSACHGEMASSES AUSWECHSELN ODER OFFNEN DES
GERATEGEHAUSES

+ Offnen Sie das Gehause der Komponenten weder zur Inbetriebnahme noch
zum Austausch oder zu anderen Zwecken, sofern in der zugehdrigen
Dokumentation der Komponenten nicht anderweitig angegeben.

» Beachten und befolgen Sie beim Austausch von Komponenten die
Anweisungen und Spezifikationen der Gerdtedokumentation und des
Maschinenherstellers.

* Wechseln Sie nicht betriebsfahige Komponenten komplett aus.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Die Metalloberflachen des Produktes kdnnen wahrend des Betriebes 65 °C (149 °
F ) (wenn metallisch blank) Gberschreiten.

AWARNUNG

HEISSE OBERFLACHEN
» Verhindern Sie ungeschitzten Kontakt mit heilen Oberflachen.

* Bringen Sie keine brennbaren oder hitzeempfindlichen Teile in die Nahe der
heilRen Oberflachen.

» Stellen Sie durch einen Probebetrieb mit maximaler Last sicher, dass die
Warmeabfuhr ausreichend ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Hilfe bei unvorgesehenen Problemen

Wenn... Dann...
Der Zwischenkreis entladt sich nicht komplett. Den Lexium 52 nicht reparieren oder Betrieb
nehmen.

Den Schneider Electric-Kontakt kontaktieren.

Weitere Informationen zur Zwischenkreis-LED finden Sie unter LED-Anzeigen der
Steuerung, Seite 81.

Austausch von Komponenten

Austausch der Komponenten des Lexium 52-Antriebssystems

Vor dem Auswechseln bestimmter Komponenten sollten Sie sich die wichtigen
Sicherheitshinweise im Kapitel Voraussetzungen flir den Austausch von
Komponenten und Kabeln, Seite 73 durchlesen.
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A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Trennen Sie alle Gerate, einschliellich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

» Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

+  Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 Vdc
betragt.

» Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

» Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

« Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

+ Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

» Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Schritt | Aktion

1 Steckverbindungen aller Verbindungskabel vom auszutauschenden Geréat trennen.

2 Schraubverbindungen zur Gerateaufhangung an der Geratertickwand (Kuhlkérper)
jeweils an Ober- und Unterseite I6sen. Wichtiger Sicherheitshinweis: Beachten Sie die
Sicherheitsanweisungen im Anschluss an diese Tabelle.

3 Die Lexium 52-Komponente ausbauen und auswechseln.

4 Die neue Lexium 52-Komponente einbauen und die Schraubverbindungen der
Gerateaufhangung jeweils an Ober- und Unterseite festziehen.

5 Die Lexium 52-Komponente entsprechend dem Maschinenschaltplan anschlielen.
Wichtiger Sicherheitshinweis: Beachten Sie die Sicherheitsanweisungen im Anschluss
an diese Tabelle.

6 Nach dem Austausch einer Lexium 52-Komponente wie bei der ersten Inbetriebnahme
verfahren.

AGEFAHR

FALSCHE ZUORDNUNG VON KABELN

Stellen Sie sicher, dass die Zuordnung der Kabel den vorherigen
Leiterzuordnungen entspricht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.
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AVORSICHT

FALLEN SCHWERER OBJEKTE

Entfernen Sie die Schraubverbindungen der Gerateaufhdngung nicht
vollstdndig und vermeiden Sie, dass das Gerat heraus- und herabfallt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Verletzungen oder
Sachschéaden zur Folge haben.

HINWEIS: Nach jedem Austausch einer Sicherheitskomponente ist die
Verdrahtung zu tberprufen (weitere Informationen finden Sie unter
Anwendungsvorschldge, Seite 55).

Kabeltausch

Einfuhrung

HINWEIS: Zusatzlich zu den folgenden Anweisungen sind beim Austausch
von Kabeln die Spezifikationen des Maschinenbauers zu beachten.

Herstellen von Spannungsfreiheit

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

* Trennen Sie alle Geréte, einschliel3lich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tlren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

» Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

*  Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 Vdc
betragt.

* Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

» Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

¢ Kurzschliisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

» Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehoérteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

» Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:
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Schritt Aktion

1 Trennen Sie die Spannungszufuhr zur gesamten Anlage durch Ausschalten des
Hauptschalters (OFF-Position) bzw. auf andere sachgemafie Weise.

2 Verhindern Sie, dass der Hauptschalter wieder eingeschaltet wird.

3 Bei Antrieben, Servoantrieben oder anderen Geraten mit Hochleistungskondensatoren
muss nach der Trennung der Spannungsversorgung (Ausschalten) mindestens 15
Minuten gewartet werden, um die vollstandige Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren zu erméglichen.

4 Stellen Sie sicher, dass die Zwischenkreis-LED DC-BUS am Lexium 52 erloschen ist.

5 Prifen Sie den Anschluss DC+ zu PE (Schutzerde/Masse) und DC- zu PE mithilfe
eines geeigneten Messgerats, um sicherzustellen, dass keine Spannung mehr anliegt,
bevor Sie Arbeiten am Gerat vornehmen.

AGEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

Stellen Sie mit einem ordnungsgemal kalibrierten Messinstrument sicher, dass
der DC-Bus vollstandig entladen (weniger als 42,4 VDC) ist, bevor Sie ihn
ersetzen, warten oder die Maschinenkomponenten reinigen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Hilfe bei unvorgesehenen Problemen:

Wenn... Dann...
Der Zwischenkreis entladt sich nicht komplett. Den Lexium 52 nicht reparieren oder in Betrieb
nehmen.

Den Schneider Electric-Kontakt kontaktieren.

Vorgehensweise

So gehen Sie zum Kabeltausch vor:
 Identifizieren Sie die richtige Kabelverbindung, bevor Sie das Kabel trennen.
+ Ersetzen Sie Kabel durch Kabel desselben Typs und derselben Lange.

* Lesen Sie sich die Dokumentation des Original-Maschinenbauers durch,
bevor Sie den Kabeltausch durchfiihren.

» Trennen Sie die Kabel von den betreffenden Anlagenkomponenten bzw.
schlieRen Sie sie an.

AGEFAHR

FALSCHE ZUORDNUNG VON KABELN

Stellen Sie sicher, dass die Zuordnung der Kabel den vorherigen
Leiterzuordnungen entspricht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.
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Anzeigen und Bedienelemente

LED-Anzeigen und Bedienelemente

Uberblick
Das Display des Lexium 52 umfasst vier LED-Anzeigen, die der Signalisierung
von Statusinformationen dienen.
1 Reset-Taste
H1 LED-Anzeige State A
H2 LED-Anzeige S3 P1 fiir den Status von Port 1 der Sercos Ill-Kommunikation
H3 LED-Anzeige S3 fiir die Sercos Ill-Kkommunikation
H4 LED-Anzeige S3 P2 fur den Status von Port 2 der Sercos IlI-Kkommunikation
H5 Zwischenkreis-LED

Reset-Taste
Driicken Sie die Reset-Taste, um den Lexium 52 zuriickzusetzen und neu zu
booten.

LED-Anzeige State A
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LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

AUS

Gerat ist nicht mit Spannung versorgt oder auf
andere Weise nicht funktionsfahig.

Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung.
Gerat austauschen.

Grin blinkend (4 Hz,
125 ms)

Initiierung des Gerats (Firmware-Boot,
Verifizierung der Hardware-Kompatibilitat, Update
der Firmware)

Warten Sie, bis die Initialisierungsphase abgeschlossen
ist.

Langsam griin
blinkend (2 Hz, 250
ms)

Identifizierung des Gerats

Wenn notwendig, identifizieren Sie das Gerat Gber
EcoStruxure Machine Expert wie in der
Steuerungskonfiguration definiert.

Standig grin

Gerat wurde initiiert und wartet auf Konfiguration.

Konfigurieren Sie das Geréat als aktiv.
Konfigurieren Sie das Gerat als nicht aktiv.

Konfigurieren Sie das Geréat fiir die Ausfiihrung von
Bewegungen.

Standig rot

Ein nicht-wiederherstellbarer Fehler wurde
erkannt, der Benutzer muss eingreifen:

* Watchdog

*  Firmware

*  Prifsumme

* Interner Fehler erkannt

Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein (Ricksetzen
der Spannung).

Wenn dieser Zustand anhalt, ersetzen Sie das Gerat.

Langsam rot
blinkend (2 Hz, 250
ms)

Ein allgemeiner Fehler wurde erkannt.

Die Geratebaumstruktur in EcoStruxure Machine Expert
zeigt den erkannten Fehler.

Setzen Sie den erkannten Fehler zurlick im:
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder Menu
Online > Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen der
Steuerung.

Starten Sie sonst das Geréat neu.

LED-Anzeige Port

LED-Anzeige Beschreibung
Farbe / Status
AUS Kein Kabel angeschlossen

Standig orange

Kabel angeschlossen, keine Sercos-Kommunikation

Sténdig griin

Kabel angeschlossen, aktive Sercos-Kommunikation

LED-Anzeige S3

LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

AUS

Das Gerat wird nicht mit Spannung versorgt, ist
anderweitig nicht funktionsfahig oder die
Kommunikation ist wegen einer unterbrochenen oder
getrennten Verbindung nicht mdéglich.

Sercos Boot-Up oder Hot-Swap

Sténdig griin

Aktive Sercos-Verbindung ohne einen erkannten
Fehler in CP4.

Griin blinkend (4 Hz,
125 ms)

Das Gerat ist im Loopback-Modus.

Loopback beschreibt die Situation, in der Sercos-
Telegramme zum selben Port zuriickgesendet
werden mussen, an dem sie empfangen wurden.
Mégliche Ursachen:

« Linientopologie oder

« Sercos-Loopunterbrechung

Problemumgehung:
* Ring schlief3en.
Bedingung zuruicksetzen:
+ Bestatigen Sie den erkannten Fehler im: EcoStruxure

Machine Expert Logic Builder Meni Online >
Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen der
Steuerung.

» Alternativ von CP0 nach CP1 wechseln.
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LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

HINWEIS: Hinweis: Wenn in der Phase CP1 eine
Linientopologie bzw. ein Ringbruch erkannt wurde
(Gerét im Loopback-Modus), erfolgt keine Anderung
des LED-Zustands.

Standig rot

Fehler der Sercos-Diagnoseklasse 1 (DC1) an Port 1
und/oder Port 2 erkannt.

Bedingung zuriicksetzen:

Bestéatigen Sie den erkannten Fehler im: EcoStruxure
Machine Expert Logic Builder Meni Online >
Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen der
Steuerung.

Rot / griin blinkend
(4 Hz, 125 ms)

Ein Kommunikationsfehler wurde erkannt.

Mégliche Ursachen:

» Nicht ordnungsgemaRes Funktionieren des
Telegramms

* CRC-Fenhler erkannt

Bedingung zuriicksetzen:

Die Konfiguration zeigt an, welcher Fehler erkannt
wurde.

Bestatigen Sie den erkannten Fehler im: EcoStruxure
Machine Expert Logic Builder Meni Online >
Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen der
Steuerung.

Standig orange

Gerat ist in Kommunikationsphase CPO bis
einschliellich CP3 oder HPO bis einschlieRlich HP2.
Sercos-Telegramme werden empfangen.

Orange blinkend (4
Hz, 125 ms)

Gerate-ldentifikation

HINWEIS: Das identifizierte Gerat wird durch die
LED-Anzeige der Achse am Antriebsverstarker
angezeigt.

Zwischenkreis-LED

LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Information

AUS

DC-Bus-Versorgung nicht aktiv

Standig rot

DC-Bus-Versorgung aktiv

Die Zwischenkreis-LED ist keine LED-Anzeige fiir fehlende

Zwischenkreisspannung.
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Integrierte Kommunikationsports

Elektrische Anschliisse - Uberblick

Oberseite

Lo

L

®
par
m |
b
1

An- Bedeutung Anschlussquerschnitt [nm2] | Anzugsmoment [Nm] / [Ibf
schluss | [AWG] in]
CN1 Netzanschluss 0,75 bis 5,3/ 18 bis 10(") 0,68/6.0
0,75 bis 10/ 18 bis 8 1,81/16.02
CN2 24-V/- 0,5 bis 2,5/ 20 bis 14 -
Steuerversorgung
und
Sicherheitsfunktion
STO
CN3 Motorgeber - -
(1) Diese Werte gelten fiir LXM52DU60C, LXM52DD12C, LXM52DD18C, LXM52DD30C.
(2) Diese Werte gelten fiir LXM52DD72C.
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Frontseite

Lexium
LXM 52

Anschluss Bedeutung Anschlussquerschnitt | Anzugsmoment [Nm]/
[mm2] / [AWG] [Ibf in]
CN4 Sercos, Port 1 - -
CN5 Sercos, Port 2 - -
CN6 Digitale Ein-/Ausgange 0,25 bis 1,5/ 24 bis 16 -
CN7 Ready 0,2 bis 1,5/ 24 bis 16 -
CN8 Externer 0,75 bis 3,3/ 18 bis 12 0,51/4.5
Bremswiderstand
CN9 Zwischenkreisverbin- Verwenden Sie die -
dung fur Parallelbetrieb | vorkonfektionierten
Kabel VW3M7101R01.
CN10 Motorphasen 0,75 bis 5,3 /18 bis 10(") | 0,68/6.0
0,75 bis 10/ 18 bis 8@ 0,68/6.0
CN11 Haltebremse / 0,75 bis 2,5/ 18 bis 14 -
Temperatur Motor
Schutzleiter®) Min.10/6 3,5/31.0

D

rh

Schirmanschluss
Motorkabel

Feststellschraube flr
Schirmklemme®)

(1) Diese Werte gelten fir LXM52DU60C, LXM52DD12C, LXM52DD18C, LXM52DD30C.

(2) Diese Werte gelten fiir LXM52DD72C.

(3) Verbinden Sie den Erdungsanschluss des Gerats mit dem Erdungs- und Neutralpunkt des

Systems.

(4) Befestigen Sie die Kabelschirmung groRflachig in der Schirmklemme.
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Anschlussdetails

CN1 - Netzanschluss (Spannungsversorgung der Leistungsstufe)

Der Lexium 52 wird Uber die Netzleitung mit Spannung versorgt. Die
Nennspannung betragt 208 bis 480 V.

W N =

3 L2 L1 @

Elektrischer Anschluss - Netzanschluss (Leistungsstufenversorgung)

Pin Bezeichnung Bedeutung
1 Schutzleiter
2 L1 AuBenleiter L1
3 L2 AulBenleiter L2
4 L3 AufBenleiter L3

CN2 - Anschluss fur 24-V-Steuerspannung und
Sicherheitsfunktion STO

Der 24-V-Eingang versorgt die internen Logikbaugruppen sowie die an die
Achsmodule angeschlossenen Haltebremsen der kompletten Achsgruppe.

CN2 Anschluss fir 24-V-Steuerspannung und Sicherheitsfunktion STO

Pin Bezeichnung Bedeutung

1 STO_A InverterEnable-Signal A

2 STO_B InverterEnable-Signal B

3 24V Versorgungsspannung Lexium 52 - Eingang

4 ov Versorgungsspannung Lexium 52 - Eingang

5 STO_A InverterEnable-Signal A, gebruckt mit Pin 1

6 STO_B InverterEnable-Signal B, gebrickt mit Pin 2

7 24V Versorgungsspannung fiir optionale externe
Haltebremse — Ausgang, mit Pin 3 gebruckt.

8 ov Versorgungsspannung fir optionale externe
Haltebremse — Ausgang, mit Pin 4 gebruickt.

HINWEIS: Der maximale Strom an den Klemmen betragt 16 A. Beachten Sie
den maximal zulassigen Strom an den Klemmen, wenn Sie mehrere Lexium
52 anschliel3en.
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CN3 - Motor Encoder

CN4/CNS5 - Sercos

An den Motorgeber-Anschluss wird das Messystem angeschlossen, das die

Position der Achse erfasst.

CN3 - Motorgeber

Pin Bezeichnung Bedeutung

1 Cos Cosinus-Spur Achse A/B

2 RefCos Referenzsignal Cosinus Achse A/B
3 Sin Sinus-Spur Achse A/B

4 RS485+ Positives RS-485-Signal Achse A/B
5 RS485- Negatives RS-485-Signal Achse A/B
6 RefSin Referenzsignal Sinus Achse A/B

7 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert

8 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert

A P10V Versorgungsspannung Geber A/B
B GND Masse A/B

HINWEIS: Durch Verwendung des 5-V-Geberadapters konnen auch Geber
mit 5-V-Versorgungsspannung an den Antrieb angeschlossen werden.

Der Sercos-Anschluss dient der Kommunikation zwischen Steuerung und Antrieb.

Elektrischer Anschluss - Sercos

Pin Bezeichnung Bedeutung

1.1 Eth0_Tx+ Positives Ubertragungssignal
1.2 Eth0_Tx- Negatives Ubertragungssignal
1.3 Eth0_Rx+ Positives Empfangssignal

1.4 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert

1.5 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert

1.6 Eth0_Rx- Negatives Empfangssignal
1.7 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert

EI00000003770.01

85



Integrierte Kommunikationsports

Pin Bezeichnung Bedeutung
1.8 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert
2.1 Eth1_Tx+ Positives Ubertragungssignal
2.2 Eth1_Tx- Negatives Ubertragungssignal
23 Eth1_Rx+ Positives Empfangssignal
2.4 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert
2.5 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert
26 Eth1_Rx- Negatives Empfangssignal
2.7 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert
2.8 N.C. (Nicht angeschlossen) | Reserviert
CN6 - Digital Inputs / Outputs
CN6 - Digitale Ein- und Ausgénge
Pin Bezeichnung Bedeutung
1 24V 24V
2 DI/Q Digitaleingang 4 / Digitalausgang 0
3 DI/Q Digitaleingang 5/ Ausgang 1
4 oV oV
5 DI (TP) Digitaleingang 0/ TP 0
6 DI (TP) Digitaleingang 1/ TP 1
7 DI Digitaleingang 2
8 DI Digitaleingang 3

CN7 - Ready-Relaisausgang

Sobald der Antrieb betriebsbereit ist, wird der Ready-Kontakt aktiviert.

Elektrischer Anschluss - Ready-Relaisausgang

Pin Bezeichnung Bedeutung Hinweis

1 RDY1 Ready-Kontakt Potentialfreier
Kontakt

2 RDY2 Ready-Kontakt Potentialfreier
Kontakt
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CN8 - Anschluss fiir externen Bremswiderstand

Wenn der interne Bremswiderstand nicht ausreicht, kann an diesen Anschluss ein
externer Bremswiderstand angeschlossen werden.

PBe[i (e 1

PB H [H &) 2

® |[EIg3

Elektrischer Anschluss - Externer Bremswiderstand

Pin Bezeichnung Bedeutung

1 PBe Anschluss fiir externen Widerstand
2 PB Anschluss fiir externen Widerstand
3 Schutzleiter

Fir weitere Informationen siehe:
« Die technischen Daten fur externe Bremswiderstande, Seite 90.

» Die Konfiguration der Parameter innerhalb der Parametergruppe
ExternalBrakingResistor in EcoStruxure Machine Expert. (Siehe die Online-
Hilfe von EcoStruxure Machine Expert, Abschnitt Antriebssysteme und
Motoren --> Lexium 52 Standalone Antriebssystem und Motoren --> Lexium
52 Geréteobjekte und Parameter --> Lexium LXM52 Antrieb --> Externer
Bremswiderstand.)

* Weitere Informationen zu den verfiigbaren externen Bremswiderstanden
finden Sie im Katalog "PacDrive 3 automation solution Lexium 52 stand-alone
servo drive" auf der Website von Schneider Electric.

CN9 - Anschluss fur die Zwischenkreisverbindung

Uber diesen Anschluss kdnnen Zwischenkreise verbunden werden.

Elektrischer Anschluss - Zwischenkreisverbindung

Pin Bezeichnung Bedeutung
1 PA/+ Positiver Anschluss fiir Zwischenkreis
2 PC/- Negativer Anschluss fiir Zwischenkreis

CN10 - Anschluss fiir die Motorphasen

Die Motorsignale U, V und W versorgen den Motor mit der bendtigten Energie.

[E]-
[

®=<CcC

Elektrischer Anschluss - Haltebremse Motor, Temperatur Motor
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CN11 - Haltebremse Motor, Temperatur Motor

Motorkabel(1) Motoran- Bedeutung
schliisse

Aderbeschrif- Aderfarbe Beschrif-

tung tung

1 Schwarz U Motorphase U

2 Schwarz \% Motorphase V

3 Schwarz w Motorphase W

- Griin/Gelb Schutzleiter PE

(1) Bestellnummern: VW3E1143Rxxx, VW3E1144Rxxx, VW3E1145Rxxx

Die Abisolierlange der Adern des Motorsteckers betragt 15 mm (0.59 in.). Die
maximale Lange des Motorkabels betragt 75 m (246.06 ft).

Die Temperatursignale sind mit einem Temperaturfiihler verbunden, um die
Motortemperatur zu messen. Der Haltebremse-Ausgang versorgt die
Haltebremse im Motor mit der bendtigten Energie.

Das Gerat Uberwacht die Motorphasen auf:

» Kurzschlisse zwischen den Motorphasen.
* Kurzschlisse zwischen den Motorphasen und der Masse.

Kurzschlisse zwischen den Motorphasen und dem Zwischenkreis oder dem
Bremswiderstand bzw. Nicht-Erkennung der Drahte der Haltebremse.

[ |
IO BR+
1O BR-
IO s+
IO -
[ ]

Elektrischer Anschluss - Motorphasen

Motorkabel(1) Motoran- Bedeutung
schliisse
Aderbeschrif- Aderfarbe Beschrif-
tung tung
5 Schwarz 1 Temperatur negatives Signal
9-
6 Schwarz o+ Temperatur positives Signal
7 Schwarz BR- Haltebremse negativer Anschluss (2)
8 Schwarz BR+ Haltebremse positiver Anschluss (2)

(1) Bestellnummern:

(2) Der maximale Strom an der Klemme betragt 1,7 A.

VW3E1143Rxxx, VW3E1144Rxxx, VW3E1145Rxxx

Die Abisolierlange der Adern des Motorsteckers betragt 15 mm (0.59 in.). Die
maximale Lange des Motorkabels betragt 75 m (246.06 ft).
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Technische Daten

Normen und Vorschriften

Uberblick

Normen und Vorschriften

CE

Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU
+ EN61800-5:2007

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
+ EN61800-3:2004 + A1:2012

UL

UL 508C Power Conversion Equipment (Stromrichter)

CSA

Industrial Control Equipment (Industrielle Steuerungsgerate)
+ CSA-C22.2No. 14

Normen und Vorschriften — Funktionale Sicherheit

Functional safety

EN ISO 13849-1, PL e, Kategorie 3
EN 62061, SIL 3
EN 61508, SIL 3

Umgebungsbedingungen

Uberblick

Umgebungsbedingungen fiir den Lexium 52:

Vorge- Parameter Wert Standard
hensweise
Betrieb Klasse 3K3 IEC/EN 60721-3-
Schutzart Gehause IP 20 mit 3
Steckanschlissen
Erganzende Schutzart des IP 54
installierten Gerats
Verschmutzungsgrad 2
Umgebungstemperatur 0...+45°C/+32..113 °F
» Kondensation Nein
* Vereisung Nein
* Andere Flissigkeiten Nein
Relative Luftfeuchtigkeit 5%...95 %
Klasse 3M3
Stolfestigkeit 100 m/s2
Vibration 10 m/s2
Transport Klasse 2K3 IEC/EN 60721-3-
Umgebungstemperatur ;:25...+70 °C/-13..+158 ° 2
Nein

* Kondensation
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Vorge- Parameter Wert Standard
hensweise
* \Vereisung Nein
* Andere Flussigkeiten Nein
Relative Luftfeuchtigkeit 5%...95%
Klasse 2M2
StoRfestigkeit 300 m/s2
Vibration 10 m/s2
Langzeitla- | Klasse 1K4 IEC/EN 60721-3-
gerung 1
inTransport- | Umgebungstemperatur -25...+55°C/-13...+4131°
verpackung F
» Kondensation Nein
* \Vereisung Nein
* Andere Flussigkeiten Nein
Relative Luftfeuchtigkeit 5%...95%

Aufstellungshohe

Die Aufstellungshohe ist definiert als Héhe iber Normalnull.

Aufstellungshdhe ohne Leistungsreduzierung

<1000 m (< 3281 ft)

* 55°C (131 °F) maximale Umgebungstemperatur
* Reduzierung der Dauerleistung um 1 % je 100 m (328 ft.) Gber 1000 m (3281 ft.)

Aufstellungshdhe bei Einhaltung aller folgenden Bedingungen:

1000...2000 m (3281...6562 ft.)

* 40 °C (104 °F) maximale Umgebungstemperatur
* Reduzierung der Dauerleistung um 1 % je 100 m (328 ft.) Gber 1000 m (3281 ft.)

+ Uberspannungen des versorgenden Netzes begrenzt auf Uberspannungskategorie Il
nach IEC 60664-1/IEC 61800-5-1

Aufstellungshdhe uber NN bei Einhaltung aller folgenden Bedingungen:

2000...3000 m (6562...9843 ft.)

Schutzart bei Verwendung der Sicherheitsfunktion

Stellen Sie sicher, dass sich keine leitfahigen Verschmutzungen im Produkt
absetzen kdnnen (Verschmutzungsgrad 2). Leitfahige Verschmutzungen kénnen
die Sicherheitsfunktion unwirksam werden lassen.

Mechanische und elektrische Kenndaten

Technische Daten des Lexium 52

Bezeichnung ‘ Parameter Wert
Referenz LXM52DU60C ‘ LXM52DD12C ‘ LXM52DD18C LXM52DD30C LXM52DD72C
Spannungsversor- | Nennversorgungs- 208 bis 480 V
gung spannung 3ac
Versorgungsfre- 50 (-5 %) bis 60 Hz (+5 %)
quenz
Eingangsstrom 1,8 A 34A 1M1,1A 22,5A
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Bezeichnung Parameter Wert
Referenz LXM52DU60C LXM52DD12C LXM52DD18C LXM52DD30C LXM52DD72C
Zwischenkreisspan- | 294 bis 679 VDC
nung
Zwischenkreiskapa- | 110 yF 195 pF 390 uF 560 uF 1120 uF
zitat
Uberspannung 820 VDC
Versorgung Logik | Steuerspannung/ 24 VDC (-15 bis +20 %)
Steuerstrom (ohne
Haltebremse) <1A <1A <1A <1A <1A
Steuerspannung / 24 VDC (-10 bis +6 %)
Steuerstrom (mit
Haltebremse) 2,7A 2,7A 27A 2,7A 27A
Max. 16 A
Klemmenstrom
Motoranschluss Nennstrom (8 kHz) 1,5 Aetf 3,0 Acsf 6,0 Aett 10,0 Aeit 24,0 Aet
bei 50 °C (122 °F)
Spitzenstrom (8 6,0 Aerf 12,0 Aeft 18,0 Aer 30,0 Aerf 72,0 Aett
kHz) bei 50 °C (122
°F)
Nennleistung ohne 0,4 kW 0,9 kW 1,8 kKW 3,0 kW 7,0 kW
Netzdrossel
Nennleistung mit 0,8 kW 1,6 kW 3,3 kW 5,6 kW 13 kw
Netzdrossel
Maximale Lange 75 m (246.06 ft)
des Motorkabels
Verlustleistung Leistungseinheit 17 W 37W 68 W 115 W 283 W
ohne Netzdrossel
Leistungseinheit mit | 19 W 40 W 74 W 125 W 308 W
Netzdrossel
Interner Widerstand 132Q 60 Q 300 30Q 10Q
Bremswiderstand
Dauerleistung 20w 40 W 60 W 100 W 150 W
Spitzenenergie Ecr | 200 Ws 400 Ws 600 Ws 1000 Ws 2400 Ws
Externer Mindestwiderstand 70Q 47 Q 25Q 15Q 8Q
Bremswiderstand
Maximalwiderstand 145 Q 73Q 50 Q 30Q 12Q
Maximalleistung 200 W 500 W 800 W 1500 W 3000 W
Schnittstelle Sercos Integriert
Geber Spannungsversor- 10 VDC (-5 bis +5 %), max. 125 mA, gegen Kurzschliisse geschutzt
gung
Differentieller Eingangsspannung: 0,8 bis 1,1 VPP
Analogeingang
(Sinus- und Offset: 2,5 V Gleichstrom (-10 bis +10 %)
Cosinussignal)
Abschlusswiderstand: 130 Q
Grenzfrequenz: 100 MHz
Kommunikation RS-485-Schnittstelle
Digitale Ein-/ Spannung 24 VVDC (-20 bis +25 %)
Ausgange
Leistung Max. Stromaufnahme 1 A
Digitaleeingange 2 Eingange mit Schaltpegel Typ 1 gemaflt EN61131-2
oder TP
Niedriger Pegel: -3 bis 5V DC
Hoher Pegel: 15 bis 30 VDC
Filter: 1 ms /5 ms (konfigurierbar)
Filter fir TP: 100 ps/5 ms (konfigurierbar)
Digitaleingange 2 Eingange mit Schaltpegel Typ 1 gemal EN61131-2
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Bezeichnung Parameter Wert
Referenz LXM52DU60C LXM52DD12C LXM52DD18C LXM52DD30C LXM52DD72C
Niedriger Pegel: -3 bis 5 VDC
Hoher Pegel: 15 bis 30 VDC
Filter: 1 ms /5 ms (konfigurierbar)
Digitaleeingange 2 Ein-/Ausgéange (bidirektional)
oder -ausgange
Eingange mit Schaltpegel Typ 1 gemal EN61131-2
Niedriger Pegel: -3 bis 5V DC
Hoher Pegel: 15 bis 30 VDC
Filter: 1 ms /5 ms (konfigurierbar)
Ausgange mit Nennwert gemafl EN61131-2
Hoher Pegel: (+VL -3 V) < Vout < +VL
Ausgangsstrom: max. 500 mA pro Ausgang
Ausgang Relaisausgang Ready-Relais, bis 2 A (max.) fir 1 s bei 48 VAC und 1,5 A (kont.)
(CN7)
InverterEnable Stromverbrauch liEmax = 5 MA
STO _A,STO B Logisch 0 (Uiow)) -3 bis +5 VDC
Logisch 1 (Unign)) +15 bis +30 VDC
Entprellzeit/STO_A | >1ms
und /STO_B
Erkennung von >1s
Signalunterschie-
den zwischen
/STO_Aund /STO_
B
Reaktionszeit der <10ms
Sicherheitsfunktion
STO
Eingange Nummer: 2
STO aktiv:-3V<Ug<s5V
Leistungsstufe aktiv: 15V <Ug <30V
Max. Aus-Zeit 500 ps bei Ug > 20 V
Max. Schaltfrequenz des Eingangssignals: max. 1 Hz
Abmessungen Gehause TxB xH 217 x 48 x 270 mm (8.54 x 1.88 x 10.62 in.) 217 x 68 x 270 217 x 108 x
mm (8.54 x 2.67 | 274,1 mm (8.54
x 10.62 in) x4.25x10.78
in)
Gewicht Gewicht 1,8 kg 1,8 kg 1,9 kg 2,7 kg 5,0 kg
(mit Verpackung) (2,2 kg) (2,3 kg) (2,3 kg) (3,2kg) (5,5kg)
Beliftung Art des Lufters Kein Lufter Interner Lifter
Funkstérgrad - C3 (IEC/EN 61800-3)
Uberspannungs- | - Il (EN 61800-5-1:2007)
kategorie
Verschmutzungs- | - 2 (EN 91800-5-1:2007)
grad
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Bezeichnung Parameter Wert
Referenz LXM52DU60C LXM52DD12C LXM52DD18C LXM52DD30C LXM52DD72C
Motorbremse Ausgangsspannung | Spannung an der Steuerspannungsversorgung CN2 minus 0,8 V
Ausgangsstrom 1,7 A (max.) 2,2 A (max.)
Energie induktive 1,5 J@) (maximal) 4,5 J6)
Last(2 (maximal)
Uberlastschutz Ja
Kurzschlussschutz Ja

(2) Zeit zwischen den Abschaltzyklen: > 1's

(3) Bei einer Unterbrechungsdauer von 100 ms

(1) Der angegebene maximale Bremswiderstand kann zu einer Leistungsreduzierung der Spitzenleistung des Gerats fuhren. Je nach
Anwendung kann auch ein hdherohmiger Widerstand verwendet werden.

Abmessungen

Abmessungen

Abmessungen des Lexium 52:
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Optionales Zubehor

Optionales Zubehor

5-V-Geberadapter

Uberblick

Allgemeine Hinweise

5-V-Geberadapter

1 RJ45-Anschluss
2 Geberkabel
3 9-polige D-Sub-Steckbuchse

4 9-poliger D-Sub-Stecker am Geberkabel (vom Benutzer bereitzustellen)

Merkmale

» Der 5-V-Geberadapter besteht aus einem Geberkabel (2) mit einem RJ45-
Stecker (1) an einem Ende, der an einen Lexium 52-Antrieb angeschlossen
wird, sowie einem Lexium-Servoantrieb (3) auf der anderen Seite.

* In der 9-poligen D-Sub-Steckbuchse (3) ist ein DC/DC-Wandler eingebaut. Er
wandelt die vom Antrieb kommende Geber-Versorgungsspannung von 10 V
in 5V um. Die 5-V- und die 10-V-Geber-Versorgungsspannung stehen an
dem 9-poligen Lexium-Servoantrieb (3) zur Verfigung. Alle anderen Signale
wie Geber- und RS485-Signale werden direkt vom Antrieb an den Geber
Ubertragen.

+ Damit kdnnen auch 5-V-Geber angeschlossen werden, die nicht direkt vom
Lexium 52-Antrieb unterstutzt werden.

ZU HOHER STROM AM GEBERANSCHLUSS DES LEXIUM 52-ANTRIEBS

BEI GLEICHZEITIGER VERWENDUNG DER 5-V- UND DER 10-V-

SPANNUNGSVERSORGUNG

* Verwenden Sie nur eine Spannungsversorgung fir den Geber, d. h.
entweder 5V oder 10 V.

* Verwenden Sie nur 5-V-Geber mit einem maximalen Stromverbrauch von
250 mA.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge

haben.

Weitere Informationen zum 5-V-Geberadapter finden Sie im Katalog
Bewegungsorientierte Maschinenautomatisierung mit PacDrive 3.
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Technische Daten

Technische Daten

Parameter Wert

Name der Komponente VW3EG027
Eingangsspannung DC 10V (-5 %/ +5 %)
Maximaler Eingangsstrom 125 mA
Ausgangsspannung DC5V (-1 %/+1%)
Max. Ausgangsstrom 250 mA
Sin/Cos-Eingangsspannung 1Vpp/2,5V Offset

0,5 Vpp bei 100 kHz

Eingangswiderstand 120 Q

Grenzfrequenz 100 MHz (6000 min-1 x 1024)

Betrieb Schutzklasse Gehause IP20 mit gesteckten Steckverbindern
Umgebungstemperatur +5 bis +55 °C (-41 bis 131 °F)
Relative Luftfeuchtigkeit 5..85%

Transport Umgebungstemperatur -25 bis +70 °C (-13 bis +158 °F)
Luftfeuchtigkeit 5 bis 95 %

Langzeitlagerung in der Umgebungstemperatur -25 bis +55 °C (-13 bis +131 °F)

Transportverpackung
Relative Luftfeuchtigkeit 10...95 %

Elektrische Anschliisse und Abmessungen

RJ45-Steckverbinder - 5-V-Geberadapter-Eingang

Der RJ45-Stecker wird mit dem Anschluss CN3 des Antriebs verbunden. Die
Pinbelegung des RJ45-Steckverbinders entspricht der Pinbelegung fiir den
Anschluss CN3 des Antriebs.

9-polige D-Sub-Steckbuchse - 5-V-Geberadapter-Ausgang

Die 9-polige D-Sub-Steckbuchse wird mit dem 9-poligen D-Sub-Steckverbinder
des Geberkabels (vom Benutzer bereitzustellen) verbunden.

O)
()
Pin Bezeichnung Beschreibung Bereich
1 SIN Positives Sinussignal 1Vpp 20,1V
2 Ref_Sin Negatives Sinussignal Offset 2,5 10,3V
3 COS Positives Cosinussignal 1Vpp 0,1V
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Pin Bezeichnung Beschreibung Bereich

4 Ref_Cos Negatives Cosinussignal Offset 2,5 0,3 V

5 RS485+ Positives RS-485-Signal -

6 P5V 5-V-Versorgungsspannung 5V £1 %/ lout_max =
fur Geber 250 mA

7 P10V 10-V-Versorgungsspannung 10V £5% / lout_ max = 125
fur Geber mA

8 RS485- Negatives RS-485-Signal -

9 GND Geberruckfihrung ov

9-poliger D-Sub-Steckverbinder - Vom Kunden vormontiertes Geberkabel

Abmessungen

Ansicht der Anschlussseite

Ansicht der verloteten Seite

(!)OOO(!)
e

Pin Bezeichnung Beschreibung Bereich

1 SIN Positives Sinussignal 1 Vpp 0,1V

2 Ref_Sin Negatives Sinussignal Offset 2,5 +0,3 V
3 COS Positives Cosinussignal 1Vpp 20,1V

4 Ref_Cos Negatives Cosinussignal Offset 2,5 +0,3 V
5 N.C. (Nicht Reserviert -

angeschlossen)

6 PS5V 5-V-Versorgungsspannung 5V 1%/ lout_max =
fur Geber 250 mA

7 P10V 10-V-Versorgungsspannung 10V 5% / lout_max = 125
fur Geber mA

8 N.C. (Nicht Reserviert -

angeschlossen)

9 GND Geberruckfihrung ov

mm 500

in 19.685

.|
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Verkabelung

Geberkabel

Anschluss des 9-poligen D-Sub-Steckverbinders am Geberkabel (vom Benutzer
bereitzustellen):

18 7 mm
071 0.28 in.
—_— \\
. \ -

1 9-poliger D-Sub-Steckverbinder am Geberkabel
2 Geber-Steckverbinder

Konfiguration des Geberkabels

H 05 mm® GND |
| REFSIN !
] SIN |
! REFCOS |
| cos

! I
| !

11

1 Geber-Steckverbinder
2 9-poliger D-Sub-Steckverbinder am Geberkabel
3 Metallgehause

Max. Lange des Geberkabels

Leiterquerschnitt [mm2] / Stromaufnahme [A] Max. Geberkabelldnge [m] /
[AWG] [ft]
0,5/20 0,05 58/190.3

0,07 41/134.5

0,10 29/95.1

0,12 24/78.7

0,18 16/52.5

0,24 12/39.4
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Anhang

Entsorgung

Hinweise zur Entsorgung der Produkte von Schneider Electric

HINWEIS: Die Produktkomponenten sind aus wiederverwertbaren Materialen
gefertigt und missen separat entsorgt werden.

Schritt | Aktion
1 Verpackung entsprechend den landesspezifischen Vorschriften entsorgen.
2 Verpackung an den vorgesehenen Entsorgungsstellen entsorgen.
3 Den Lexium 52 gemaf den geltenden landesspezifischen Vorschriften entsorgen.

EI00000003770.01 99






Index &
Qualifikation des Personals.............ccccooveiiieiinnnenn. 22
Qualifiziertes Fachpersonal............cc.coooiiiieniennnn.n. 22
A
Anlagen in bewohnten Umgebungen ...................... 20 S
SCCR .. 39
B SCHUIUNG ..o, 22
Bi hsel 37 Schutzart........ooii 34
IBGEWECHISEI ..o Schwimmsysteme ... 20
Stopp-Kategorie 0 .........cceeeiviiiiiiieeieeee e, 52
D Stopp-Kategorie 1 ... 52
Definierter sichererHalt .................cccooooiiiii i, 51 T
E Temperaturbegrenzung...........ccooeevevineiineiineeneeen. 35
Tragbare Systeme.........ccoeiiiiiiiiiiiii 21
Binbau........oooo 54
Erdung der Maschine.............ccooeviiiiiiiiieiceeeen, 36 U
G UNter Tage .. .ccvueiiiieeiee e 20
Gefahren- und Risikoanalyse ............c..ccoeeeviveennnn. 49
Gefahrliche, explosionsgefahrdete Atmospharen.....20 \'
Verdrahtung.......coooiiiiiii e, 36
I
InverterEnable ..., 51 y 4
IP ......................................................................... 34 Zertlflzlerungen ..................................................... 89
K
KImMatisCh ... 35
Kondensation.............oooviiiiiiiiiii e 35
KlUhlaggregat .........cooviiiiiii e 35
L
Lebenserhaltungssystem ...........cccocoiviiiiiiiieiinnnnnen. 20
M
Mechanisch ... 35
Min. Biegeradius ...........ccooiiiiiiiiiii e 37
Min. Leiterquerschnitte ................coooiiiiiii 36
Mobile Systeme ........c.cooiiiiiiiiii 21
N
1] 3 0 1= o 1 60
Nothalt ..., 50
(0)
(001 (0] (e] o] o] (=] LE PP 51
P
Produktinformationen ...........cccccoooviiiiiiiin e, 16
EI00000003770.01 101



Schneider Electric

35 rue Joseph Monier
92500 Rueil Malmaison
France

www.se.com

© 2026 Schneider Electric. Alle Rechte vorbehalten.
EI00000003770.01


https://www.se.com

	Lexium 52 
	Inhaltsverzeichnis 
	Sicherheitshinweise 
	Qualifikation des Personals 
	Sachgerechte Verwendung 
	Bevor Sie beginnen 
	Start und Test 
	Betrieb und Einstellungen 

	Informationen zum Dokument 
	Spezifische Sicherheitshinweise 
	Restrisiken 
	Vorgesehener Betrieb 
	Qualifikation des Personals 

	System - Überblick 
	Systemübersicht 
	Logic Motion Controller 
	Lexium 52 
	SH3-Servomotor 
	MH3-Servomotor 
	Typenschlüssel 
	Beschreibung des Typenschilds 

	Projektierung 
	Elektromagnetische Verträglichkeit, EMV 
	Schaltschrankplanung 
	Schutzart (IP) 
	Mechanische und klimatische Umgebungsbedingungen im Schaltschrank 
	Einsatz von Kühlaggregaten 

	Informationen zur Verdrahtung 
	Allgemeines zur Verdrahtung 
	Merkmale der Kabel 
	Konfektionierung und Codierung der Kabel 
	ESD-Schutzmaßnahmen 
	Bedingungen für eine UL-konforme Verwendung 
	Absicherung des Netzanschlusses 
	Netzschütz 
	Netzfilter 
	Netzdrossel (Choke) 
	Parallelschaltung des Zwischenkreises 
	Schirmanbindung 
	Leckstrom (Berührungsstrom) 
	Fehlerstrom-Schutzeinrichtung 

	Funktionale Sicherheit 
	Prozess zur Risikominimierung an der Maschine 
	Funktion Inverter Enable 
	Einrichtung, Einbau und Wartung 
	Anwendungsvorschläge 
	Inbetriebnahme 
	Bewährte Methoden 
	Instandhaltung 
	Physische Umgebung 
	Sicherheitsnormen 

	Besondere Bedingungen 
	Niedriger Luftdruck 


	Einbau und Wartung 
	Voraussetzungen für Einbau und Wartung 
	Inbetriebnahme 
	Voraussetzungen für die Inbetriebnahme 
	Vorbereitung der Inbetriebnahme 
	Vorbereitung des Schaltschranks 
	Mechanischer Einbau 
	Anschluss des Motorkabels und externen Schirms 

	Wartung, Reparatur, Reinigung, Ersatzteilverwaltung 
	Voraussetzungen für Wartung, Reparatur und Reinigung 
	Reparatur der Maschine 
	Reinigung 
	Ersatzteilverwaltung 

	Austausch von Komponenten und Kabeln 
	Voraussetzungen für den Austausch von Komponenten und Kabeln 
	Austausch von Komponenten 
	Kabeltausch 


	Anzeigen und Bedienelemente 
	LED-Anzeigen und Bedienelemente 

	Integrierte Kommunikationsports 
	Elektrische Anschlüsse - Überblick 
	Anschlussdetails 

	Technische Daten 
	Normen und Vorschriften 
	Umgebungsbedingungen 
	Mechanische und elektrische Kenndaten 
	Abmessungen 

	Optionales Zubehör 
	5-V-Geberadapter 
	Überblick 
	Technische Daten 
	Elektrische Anschlüsse und Abmessungen 
	Verkabelung 


	Anhang 
	Entsorgung 

	Index 


